Podplukovnik Ing. Petr Sindel4¥

Model informaci v logistickém systému

Modely jsou obecné pouzitelné jako ndstroje pro analytické i syntetické ¢innosti
veliteld, nacelnikd, Stdbnich pracovniki, odbornych pracovnikd logistiky ¢i personélu,
ktery se na procesech logistického systému tcastni. K popisu informaci v logistickém
systému je moZné pouZivat matematickych prostiedkd. Jsou vhodnym nastrojem pro
systematické rozpracovan{ praktickych informacnich systémd, i pro systémovy vyklad
a objasiiovan{ problematiky pfivyuce na $kolach nebo pii odborné piipravé.

V [1] je uveden obecny popis modelu informaci v logistickém systému mezi mechani-
zovanym praporem a Velitelstvim logistiky, ktery je sou¢asti tohoto ptispévku.

Nastroje popisu modelového zobrazeni informaci

Realné procesy, které probihaji v logistickém systému mezi mechanizovanym prapo-
rem a Velitelstvim logistiky, je moZné znézornit formou modelu. Model je prostfedkem
k zobrazovani skuteénych jevii, k jejich analyzovéni, k simulaci béZnych, ale i zvlastnich
stavd, jez by mély teoreticky ovéfit spravnost fungovani systému.

Model byvd rovnéZz popisovan jako myslenkovy nebo materidlné realizovany
prostiedek, ktery odrazi nebo zobrazuje objekt zkoumani a je zpiisobily nahradit jej
tak, Ze pfi studiu ziskdme novou informaci o tomto objektu [2].

Praktickym dcelem vytvafeni modelu je feSeni variantnich situaci, které mohou
nastat. Takto pojaty model je prostiedkem pro specialisty, kteif chtéji na zékladé
v€deckych metod a racionalizaénich technik zkoumat rezervy vznikajicich situaci
a mohou odhalovat tiplnost nebo netplnost informaci, jejich relevantnost ve vztahu ke
splnéni potiebnych funkef systému.

Stavba modelu z velké ¢asti zilezi na jeho ticelu. Model nebude funkéni, jestlize
nebude vytvofen systémove, tj. na zdkladé holistického pfistupu. Popisujeme-li ivahy
o modelu, je vhodné upozornit na skutecnost, Ze modelem nemusi byt jen pocitacova
prezentace fe$eného problému. Pijateln¢jsi byva graficka forma predavani modelo-
vanych informacf, napfiklad i s vyuZitim zobrazovacich néstrojd dostupnych softwa-
rovych a hardwarovych prostiedkd.

V [1] byl model pouZit jako néstroj analyzovani informaci mezi mechanizovanym
praporem a velitelstvim logistiky. Informace reprezentuji v systému logistiky charakte-
ristiku dislokace, ubytovacich kapacit, majetku, vyzbroje, finan¢nich, vystrojovacich,
spojovacich, chemickych a dalSich néleZitosti osob, osddek, jednotek, titvart. Déle
obsahuji specifikace pldnovacich dokumentaci, kariérnich, vzdélavacich a jinych
charakteristik, které jsou vztaZeny ke sledovanym tdajim na Velitelstvi logistiky.
Obsahuji data o provozu, opravdch a zdsobovan({ v oblasti tdrZby majetku. Informace
rovnéZ hodnoti stavy vojenskych kolektivi a jejich souhrnné logistické nebo jiné
schopnosti. Zdrojem informaci je redlny stav mechanizovaného praporu, znalost
souc¢asnych a budoucich potieb, znalost schopnosti systému logistiky (vale¢ného
i mirového), ktery je pfedstavovén jeho fidicf sloZzkou — Velitelstvim logistiky.
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Modelovini Ize chapat jako experimentalni metodologie mimo jiné spliujici nasle-

dujcf cile:

— popsat chovani redlného objektu (jevu, procesu, systému);

- stanovit teorie a hypotézy, které mohou objasnit pozorované chovén{ objektu (jevu,
procesu, systémuy);

= pouZit tyto teorie pro piedpovéd’ chovani objektu (jevu, procesu, systému) za novych
podminek;

— piipadné vyuZit vysledky modelovani k ndvrhu zmén struktury zkoumaného objektu
(jevu, procesu, systému) [2].

Vyznamnou charakteristikou je skutecnost, Ze sledované informace mnohdy bud’
zahajuji, nebo ukoncuji ¢innost, piipadné monitorujf situaci. Pfedstavuji dynamickou,
¢asové rizné naro¢nou aktivitu, kterd napliuje konkrétnf i¢el a ménf charakteristiky
skuteénych vojenskych a bojovych schopnosti napiifklad mechanizovaného praporu.
Model procest, charakterizujicich informace mezi mechanizovanym praporem a Veli-
telstvim logistiky, by mél vystihnout posloupnost, tj. Ze jednotlivé dokumenty nebo
podklady jsou fe$eny relativné samostatné, na tirovni, kterd odpovida dobé jejich ovéie-
ni. Z metodologického hlediska je vhodné aplikovat systémovy pifstup jako metodu
zajisfujici komplexni analyzovan{ problému.

Langefors formuloval zakladn{ pravidla systémového pifstupu a systémovou préci
rozdeélil do Etyf samostatnych dloh [3]:

a) Definujeme systém jako mnozinu &asti. Vytvoiime seznam viech &asti, ze kterych
je podle naSich predstav systém vytvoien.

b) Definujeme strukturu systému, tj. véechny vazby, které tvofi systém propojenim
jeho &asti.

¢) Definujeme casti systému. Pro kazdou ¢ast nebo skupinu podobnych &astf
definujeme samostatné jeji vlastnosti, jak si to vyZzaduje prace na systému, formou,
kter4 je specifikované definicf struktury systému (viz ad b).

d) Uréime vlastni systém. Pouzijeme definice, které vyplynuly z bodu (c), vSechny
spoleéné. Porovname je se specifikacemi, které ofekdvame od systému a kroky (a),
(b), (c), (d) opakujme, dokud je to nutné.

Timto pojetim systémové price je postihovana moznost postupného iterativniho
hledani spravného popisu redlného stavu zkoumané problematiky, tj. systému infor-
maci mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim logistiky. Pro dynamické systémy,
které se ménf s ¢asem, jako v naSem piipadé, je takovy pfistup velice vhodny.

Pfi analyze informaciv procesech jejich predavani mezi mechanizovanym praporem
avelitelstvim logistiky budeme pouZivat modelové vyjadieni pfedmétu naSeho poznani.
Pii popisu modeli budou pouZivany nésledujici symboly:

G: 5.545) pro n-tici,
{ } pro mnoZinu,
[ ] pro uspofadanou mnoZinu.

Kazda ¢ast systému pfijima z podstatného okoli informace pro vlastni ¢innost, které
nazyvame vstupem. Podstatné okoli systému nebo jeho ¢asti ocekéva vysledek, ktery
nazyvame vystupem.
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Modelové vyjadreni

Vstupem do celého procesu modelového vyjadient je objektivni realita mechani-
zovaného praporu, tedy to, co skute¢né je. To je jeho dislokace, vyzbroj, material,
technika, organizaéni struktura, personalnf obsazen{ apod. V podstaté jde o mnozinu
prvki mechanizovaného praporu, které jsou vztaZeny k vojenské logistice. Jejich
existence je na naSem prani nezavisla, vyskytuji se v prostoru a ase. Miizeme je vyjadiit
kvantitativnimi a kvalitativnimi charakteristikami jak z hlediska geografické lokalizace,
tak z pohledu objekti (ubytovani, majetek, vyzbroj, technika, persondl, ...), jevii
(naplnénost, plan vycviku, udrZovani{ techniky, ...) a jejich vztahl. Tfm rozumime
definovéni prostoru, ¢asu, stanovenf jednotek méfeni, hodnot rozmért objektd, jejich
typizace, kvantifikace jevi, kvalifikace vztahd. Pro doplnéni pedstavy o modelu, tyto
definice jeSt€ nejsou uréeny, je jen nepojmenovand realita. Takovy model reality
mechanizovaného praporu uvadi vztah (1).

M) = {01502,0350 045005015 d25d35 0o By } 1)
o objekty reality mechanizovaného praporu,
) jevy reality mechanizovaného praporu,
Msy o model reality mechanizovaného praporu,
g§ 0w prostor,
t W cas.

Aplikaci metod méfen, typizace, kvalifikace a kvantifikace na model reality mecha-
nizovaného praporu vznikaji informace o objektech a jevech. Rozsah, piesnost a pod-
robnost informaci jsou stanoveny ti¢elem a pozadavky na vysledny produkt (dokument,
evidenéni karta, graficky zdznam, tcelnd a v€asna informace atd.). P¥i zobrazeni
mnoziny vojenskologistickych prvkii z objektivni reality mechanizovaného praporu do
tvaru vojenskologistickych informaci je realizovén proces vybéru vojenskologistickych
prvkl z mnoZin objektd a jevi reality mechanizovaného praporu. Uvedeny proces fesi
sbér informact. Libovolna informace o vojenskologistickém prvku mechanizovaného
praporu musi jednozna¢né stanovit:

= definici vztahu ke zplisobu vyjadfeni v prostoru, tj. druh soufadnicového uréent,
matematické vyjadieni fyzikalnich vlastnost{ objektii nebo charakteristik jevi (Si),

Pozndmka: jde o pojmenovdni méFici nebo zdznamoveé soustavy, systému a metodologie porizovdn{
informacf; nap¥iklad podle metodiky pFipravy hld$ent nebo dokumentu.

= typ vojenskologistického prvku (VLP;),

= kvantitativni uréenf (KV),

= kvalitativnf charakteristiky (Q),

= vyjadfeni vztahu k ostatnim logistickym informacim (V),

= dal¥{ informace (D), které zpfesiiuji vojenskologistickou informaci z hlediska jeho

nasledného vyuZitf (pro logistické a jiné tcely).

Model reality mechanizovaného praporu se zobrazi na model vojensko-logistickych

informact:
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My = My,
ktery miiZeme popsat nasledujicim zpiisobem:

M4 =(VLP;, VLP,, VLP,,... VLP, ), kde @)

VLR, = {8y, {[BLA}), (S5, (L) (S5, (BLITY) o (S {lELY)] @)
ELI=(KV,Q,V,D). 4

ELI ... element vojenskologistické informace.

Jediny vyskyt i-té vojenskologistické informace je vyjadien mnoZinou elementd, tj.
zdkladnich entit vojenskologistické informace (ELI), které jsou vypracovany na mecha-
nizovaném praporu,

Ze ziskanych vojenskologistickych informaci jsou vytvoieny dokumenty, podklady,
kartotéky, piehledy, s vyuzitim vypocetni techniky biaze dat nebo banky dat. Vznik
informaci je vztaZzen k mechanizovanému praporu a pfi jejich vytvafenije uskuteciiovan
proces sbéru, udrzovéani a obnovy informaci a dat.

Model vojenskologistickych informaci je pojiman jako konecny soubor skute¢nych
informaci, které charakterizuji mechanizovany prapor. Uplny je v teoretickém
pohledu, protoZe je nezbytné respektovat otevienost novym pozadavkim na sledovani
objekti a jevii, které piedstavuji pouze zménu systému S a vybér prislungch informaci.

Z hlediska modelu informaci v logistickém systému mezi mechanizovanym prapo-
rem a Velitelstvim logistiky je posledni obecnou f4zi transformace modelu vojensko-
logistickych informaci (na misté jejich objektivniho vyskytu) proces jejich zobrazeni
do exportovaného souboru vojenskologistickych informaci.

Obecné jde o modelovy proces, ktery v modelu exportovanych vojenskologistickych
informaci zobrazuje teoreticky koneéné mnoZstvi exportovanych modeld, které budou
vytvateny na zdkladé€ specifikovanych vybe&rovych kritérii (zpravidla podle poZadavki
nebo pokynii nadfizenych orgénit nebo podle platnych normativi a standardi).

VLL _ ppEXP
Ms(l) —-M s(1)
Zyl4$tnosti na uvedené zavéreéné fazi modeli je skutecnost, Ze vyslednych modelid
Mf‘(’ff je ur€ité konecné, ale proménlivé mnoZstvi k:
ke(; x),

kde x je maximélni poet modeld. P¥itom soucasné plati, Ze tyto modely jsou
parciélni, t] mkdy nezahrnou vSechny informace z modeli vojenskologistickych
informaci Ms(,), ani jeho historii, danou zménou parametri t nebo s. Tato skutecnost
znamena:
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1. tplny model vojenskologistickych informaci je moZné vytvofit na nejnizifm
stupni tj. na stupni mechanizovaného praporu,

2. soubor exportovanych modeli vojenskologistiskych informaci k nadfizenym az
po stupeii Velitelstvi logistiky umoziiuje na téchto cilovych stupnich vytvofit
parcidlni obrazy o modelech vojenskologistického stavu mechanizovaného
praporu,

3. obrazy modeli jsou podkladem ke zobecnéni nebo sumarizaci ve prospéch
fidicich nebo vykonnych procesi na cilovém stupni a pro zpétnou vazbu
k mechanizovanému praporu (dprava charakteristik, logistické procesy, fidici
procesy),

4. existuje teoretickd moznost vytvoiit na Velitelstvi logistiky obraz modelu reality
mechanizovaného praporu, pfi tom je nutné respektovat zna¢nou redundanci
informaci a jejich raciondlnich eliminaci.

Budeme-li oznac¢ovat model symbolem M a jeho obraz symbolem pak M’ bude vzdy
platit, Ze M~ M’ > 0, za piedpokladu pfevodu do kvantitativnich charakteristik, a tedy
e obraz modelu nemiZe nikdy vérné zobrazit pivodni model, neboli ptedlohu. V této
souvislosti mizeme hovofit o stupni spravnosti pfevodu informaci.

V praxi to znamena, Ze Mﬁﬁ" je vytvoten na mechanizovaném praporu, konkrétnimi
pracovniky, ktefi znaji i pozadi jednotlivych sd€lovanych vojenskologistickych informa-
ci. Na vys8im stupni, napiiklad na Velitelstvi logistiky, jiny pracovnik nebo vypocetn{
systém vSak vnima obraz tohoto modelu M"f(’f)" a tyto dal§f informace nezna. Pro ¢innost
v logistickém systému je nezbytné vnimat i tyto rozdily, protoZe jsou pfedmétem nedo-
rozumeén{ nebo dojasiovani.

Souhrnné plati, Ze exportované informace, které opust{ mechanizovany prapor jsou
pfijimany jinymi subjekty, a tedy vnimany jako obrazy modeld.

Posloupnost modell vojenskologistickych informacf ilustruje obr. 1: Posloupnost
modelii vojenskologistickych informaci, ktery naznacuje procesy transformace jednotli-
vych model:

Msy oo model reality mechanizovaného praporu,

M:'(';)' ..... model vojenskologistickych informaci,

MY model exportovanych vojenskologistickych informacf,

My obraz modelu exportovanych vojenskologistickych informaci,
M5 e obraz modelu reality mechanizovaného praporu.

Vhodné je upozornit na skute¢nost, Ze spojnice mezi modelem vojenskologistickych
informaci M‘s'([,‘,I a mnozinou modeld exportovanych vojenskologistickych informac{
Mﬁ’,‘," zobrazuje soubor praktickych postupii k vybéru a k zpracovani informaci a dat

podle mnoZiny pfedpisti, smérnic a pravidel ({P}).

Obecné je i-ty prvek modelu exportovanych vojenskologistickych informaci vytvofen
priinikem mnoZiny prvki vojenskologistickych informaci s mnoZinou pravidel {P}.
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VLP P = {VLP|,| ,VLPLZ,...,VLP,..}H{P} R ©)

VLRG™ =M ({P), ©)

v pifpadé, kdy {P}stanovuje i kli¢ pro novou typizaci vojenskologistickych prvki.

Systém vojenskologistickych informaci mezi mechanizovanym
praporem a Velitelstvim logistiky.

V (1] byla pozornost orientovéna na informace mezi mechanizovanym praporem
avelitelstvim logistiky. S vyuZiti ndzornosti obrazku 1. a posloupnosti modelu vojensko-
logistickych informaci je oprdvnéné konstatovani, Ze by tyto informace, shromézdéné
do konkrétnich dokumentd, mély tvofit konkrétni systém.

Budeme aplikovat ¢tyfi vilohy systémové prace podle Langeforse, pak pro libovolnou
informaci (dokument) plati nasledujici uréeni systému:

a) Definujeme systém informaci mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim lo-
gistiky jako mnoZinu ¢asti
Casti systému tvoff viechny piedpoklddané prvky v modelu vojenskologistickych
informaci, které budou pozadovany do informac{ (dokumentii) mezi mechanizovanym
praporem a Velitelstvim logistiky.

{°|}=§,cl

& s i-t4 ¢ast systému informaci mezi mechanizovanym praporem
a Velitelstvim logistiky,
n ... pocet ¢asti systému.

b) Definujeme strukturu systému informaci mezi mechanizovanym praporem a Veli-
telstvim logistiky

Vytvofime-li étvercovou matici fadu n, kde n uréuje pocet ¢asti systému a jeji prvky
ay budou hodnotami 1 a 0 uréovat existenci nebo neexistenci vazeb mezi jednotlivymi
Castmi systému, pak bude i-ty fadek matice uréovat mnoZinu moznych vazeb i-té ¢asti
systému k ¢astem zbyvajicim. Stanovime-li posloupnost vojenskologistickych prvki
(zMY@) tak, aby odpovidaly k pozadavkiim na doklad pro Velitelstvf logistiky, pak
vznikne hierarchicka struktura, kterd umoZn{ vytvafet exportované modely. Prvek aj
definuje vytvofen{ vazby a prvek s obrdcenym pofadim indexi aj; zpétnou vazbu asti
systému. Obecné plati, Ze pro ay nemusi byt definovdna zpé&tna vazba, tj. ay=0. Prvky
hlavni diagondly matice a;=0 ilustrujf kvalitativnf pfechod od fe$enf vnéj§ich vztahd
k feSenf vnitinich vztahd &dsti systému. Celkovy podet vazeb mezi ¢astmi systému (pot)
je mozné vy¢islit ze vztahu:
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po¢ = :gzl (au)k

kde i,j € <1;n>, pro vyskyt vazby ay=1.

¢) Definice ¢asti systému informaci mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim
logistiky
Jednotlivé ¢asti systému informaci mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim
logistiky (prvky modelu vojenskologistickych informacf nebo modelu exportovanych
dat) jsou definovény:

= strukturou,

= hodnotovym vyjadienim, které je soustfedéno v elementu vojenskologistické
informace ELI, usporddanych do prvki zakladnich entit,

= apriornimi charakteristikami, které nejsou vyjadfeny ani hodnotou, ani struktu-
rou, ale vyplyvaji z logiky pojmi, technologickych postupt sbérd informacf a dat,
nebo znamych vlastnosti objektd a jevi reality mechanizovaného praporu.

Jestlize vytvoifme seznam viech druhi vySe uvedenych charakteristik véech &asti
systému informacf mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim logistiky a budeme
je nazyvat parametry systému (pa), pak jejich uspofddana mnoZina definuje ¢ast
systému c;.

¢ =|_Paml)82u----,Pay,----,PﬂmlJ )
Pa;i ... j-ty druh parametru v i-té ¢asti systému, kde je<1,m>,
m .. pocet druhd parametrd.

Vytvoifme matici typu (n,m), kde n bude uréovat pocet ¢asti systému a m pocet druhi
parametrii a prvky matice by budou hodnotami 0 a 1 oznacovat vyskyt j-tého druhu
parametru v i-té ¢asti systému. Takovito matice definuje strukturalni dekompozici
celého systému informac{ mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim logistiky do
tirovné elementarnich parametri. Jsou to takové pfesné definované informaéni nebo
datové polozky, které vytvareji jednotlivé dokumenty. Seznam parametrd i-té ¢asti
systému je ztejmy z i-tého fadku matice a seznam &ésti, ve kterych se vyskytuje j-ty
parametr, je v j-tém sloupci.

Rozli$en{ trovné struktury (ve vnitin{ definici parametru) umoziiuje zpracovavat
nejen elementy, ale i jejich uspofddand seskupenf. Vy3§i drovné struktury jsou
pojmovym zevieobecnénim drovné niZ8iv rdmci jedné ¢4sti systému, nebo podle zadéan{
i vice ¢asti systému.

d) Uréeni systému informaci mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim logistiky
Systém informaci mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim logistiky, které
jsou ovlivnény mnoZinou pravidel {P}, budeme obecné oznacovat SLI
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Jeho realizaci je moZné vyjadfrit:

SLI= i "ii (Ci)j:

=1 =l

kde ie<l,n>a

je<l,p>,

ri=|_l'1i, L2y seney Fkiy soeey rm_l

5 posloupnost postupu stanoveného pravidly pro i-tou ¢4st systému,
' e k-ty postup pravidla i-té ¢asti systému, kde ke <1,np>,
T pocet Castf,
B pocet vyskytd ¢asti systému,
h L pocet postupi i-té ¢sti systému podle pravidel.

Prov8echny postupy (rii) celého systému informaci mezi mechanizovanym praporem
a Velitelstvim logistiky je vhodné vytvofit uspofddané mnoZiny téch parametrt (paj),
které jsou k-tym postupem zpracovany (podle pfedchozich vztahd):

Ty =|_P31i’Pazi’----:Pajn----’l’ﬂmi_l @®)

kde je <1,m>.

JestliZe setifdime mnoZiny postupi {rw} podle druhi a poétd parametri (pay), pak
ty za sebou nésledujic postupy, jejichZ seznamy parametri se od sebe 1i${ pouze indexy
i a algoritmické TeSenf je pouZitelné pro vice &asti systému, miiZeme oznadit jako
metody piipravy vojenskologistickych informacf.

Spojnice jednotlivych modeli zndzortiuji procesy zobrazeni piivodniho modelu na
novy. Ve svém diisledku dokumentuji, Ze mechanizovany prapor je pivodcem, autorem
nebo nositelem sebedefinujicich informaci, dokumentd, dat a je uréujici pro formulo-
vani potieb do logistického systému.

PouZité formalnf néstroje popisu transformace modeld a jejich diléich &asti nejsou
zébranou pro spole¢né vyjadieni poloZek, které jsou piedévany pissmnou nebo verbal-
ni formou, a poloZek piedavanych v datové podobé. Soucasné umoziiuji definovat
analytické postupy k vytvareni smiSenych i pocitacovych informacnich systémi. Takto
popsané modely jsou prostfedkem k postupnému a neomezenému variantnimu
analyzovani skute¢ného stavu mechanizovaného praporu a k systémovému feeni jeho
logistickych, ale i vojenskych nebo organizaénich potieb.

Z hlediska holistického pojetf je moZné specificky fesit praktické problémy systému
vojenskologistickych informaci mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim logistiky.

Zavér

Pro zabezpeceni poznatk, které vyustilo ve struéné popsany zptsob modelového
vyjadtent, je v [1] zachycen a dokumentovan unikétn{ soubor empirickych informaci.

7



Zahrnuje zékladni charakteristiky viech dokumenti a podkladd, které jsou soudasti
logistickych ¢innosti mezi mechanizovanym praporem a Velitelstvim logistiky. Tento
informac¢n{ soubor je vhodnym podkladem pro dalif analytické a syntetické vyuZiti.
Soucasné je zdrojem rozvoje védeckého poznéani procest v definované oblasti. Mimo
jiné umoziiuje modelovat zjednodu$eni administrativy, odstranéni redundance dat,
zjednoduSen({ toku informaci a odstratiovéan{ rozdili mezi modely exportovanych dat
a jejich obrazy na mistech pfijeti.

Popis informaci v logistickém systému mezi mechanizovanym praporem a Velitel-
stvim logistiky formou matematickych modeld je ptispévkem k rozvoji teorie i praxe
vojenské logistiky. Metodika postupu modelového vyjadient je pouZitelna i v jinych
oblastech lidské ¢innosti, kde dochazi k sekvenénimu technologickému procesu pfi
transformaci informaci nebo k jejich modelovani. Soucasné je propojena s praktickym
poskytovanim informaci, za nimiZ nasleduje realizace dodavky nebo sluZby.
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Strategickd koncepce rovnéz vytycuje poZadavek na budouci operace Aliance, véetné
operaci reagujicich na krize v situacich, na néZ se nevztahuje clanek 5 (tykajici se
kolektivni obrany, pozn. red.). Akce, na néZ je treba se pripravovat, pravdépodobné
budou co do rozsahu mensi neZ scéndre, s nimiz se uvazovalo v dobé studené valky.
Mohou vsak trvat déle, v nékterych pripadech vyZadovat vétsi spoluprdci na nizsich
urovnich zodpovédnosti, a mohou se odehrdvat soubéiné s jinymi operacemi. Tato
zména v ocekdvanem zpisobu pridce klade zdsadni nové poZadavky na vojenské sily
a specificky na struktury sil, jez je podporuji.
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