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SHROMAZDOVANI

A ZPRACOVANI
PRUZKUMOVYCH ZPRAV
STABY RVD V PASUV

V soucasné dobé& jsou polni 3tdby vybavovany prostfedky -automatizace vele-
ni nejriznéjsiho druhu. Ve svém ¢lanku chei sezndmit &tenafe se zmé&nami,
které automatizace prindsi v jedné z oblasti &innosti $tabd RVD, dale s né&kte-
rymi poznatky ziskanymi pFi praktickém provozu prostfedkii automatizace 5ta-
by na taktickém stupni.

Zavadéni polnich automatizovanych systéml veleni se zdvazné promita i do
délostfeleckého prizkumu, jako nejdiileZit&jsiho druhu bojového zabezpeteni
RVD. Dosavadni zplisob, v némZ nacelnik prizkumu délostfeleckého Stdbu pii-
mo shromaZduje a zpracovava prlizkumové zprdvy na mist& Fizeni priizkumu
s vyuZitim prostfedki mechanizace Stabnich praci, nezabezpeCuje dodani pri-
zkumovych tdajii pro planovani jaderného a palebného nifeni nepfitele v po-
Zadovaném case a kvalité. To je i jednim z hlavnich diivodii, pro¢ sbér a zpra-
covani ddajii o objektech nepfitele je jednou z nejdileZit&jSich funkci polnich
automatizovanych systémi veleni.

V soutasné dobg& je v CSLA typickym pfedstavitelem polniho automatizované-
ho systému veleni motostielecké (tankové) divize komplet 95743, nazyvany ne
zcela spravné PASUV — polni automatizovany systém veleni vojskiim. Nedilnou
soutésti tohoto systému je podsystém raketového vojska a délostfelectva.

S cilem racionalizovat praci macelnika a Stdbu RVD, optimalizovat ziskani
podkladii pro raketové tidery a palbu dé&lostFelectva (je soudasti specialniho ma-
tematického a programového zabezpeCeni podsystému RVD i operatné takticka
dloha, pojmenovand Shér, zpracovani a vydej fdajii o objektech nepfFitele.

V kaZdém polnfm automatizovaném systému veleni lze Fe§it technicky tuto
problematiku v podstaté dvéma zpusoby:

— automatizovany systém obsahuje jeden informa&ni masiv, ve kterém se
ukladaji idaje o nepfiteli, a jednotlivi uZivatelé z ného Cerpaji potifebné udaje,
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— kaZdy podsystém si vytvafi vlastni informa&ni masiv objekti nepFitele
s tim, Ze podstatné tdaje jsou mezi podsystémy pfenéaseny.

Kazdé FeSeni ma své vyhody a nevyhody. V systému 9S743 je p¥ijato druhé
feSeni, které je z hlediska soucasné urovn& vypocetni techniky pro podsystém
RVD prijatelngjsi.

Zpracovani Gdaji o objektech mepfitele probiha nezavisle i ve vievojskovém
podsystému. Vzhledem k tomu, Ze matematické, programové a informaéni za-
bezpeleni celého systému 95743 je tvofeno podle jednotnych zésad, pak je i da-
na moznost ucCelového propojeni operaéné taktické tlohy podsystému RVD
s tlohou vSevojskového podsystému Shér, zpracovani a shromaZdovéni informa-
ci o nepfiteli.

Vytvofeni univerzdlni ulohy pro oba podsystémy mebylo na soucasné urovni
moZné. Na rozdil od vSevojskového podsystému ma podsystém RVD jiné poZa-
davky na obsah zprav o nepfatelském objektu. Ty plynou ze specifiky a hlav-
niho poslani RVD, a to Ze nepfatelské objekty jsou zjiStovany jako pFedpokla-
daneé cile pro udery raket a palbu dé&lost¥electva.

Program pfisludné operacné taktické tlohy podsystému RVD, mimo svého
hlavniho ur&eni, tj. shéru a zpracovani priizkumovych zprav, je dale uréen k:

— vymeéneé priizkumovych zprav mezi podsystémem RVD a vievojskovym pod-
systémem, prostiednictvim poc¢itaéti podsystémi,

— vydeji priizkumovych zprav na automatizovana pracovni mista funkciona-
I 3tdbu RVD divize,

— ipfipravé podkladi pro reSeni vypoétovych uloh RVD.

ShromaZdovani priizkumovych zprav

Zpravy o nepfiteli mohou prichazet siti pFenosu dat do pocitace podsystému
RVD z téchto zdrojii:

— velitelsko-Stabnich vozidel podsystému RVD,

— pocitatl podFizenych oddili vybavenych automatizovanym systémem Fi-
zeni palby,

— pozemnich a vzdusnych prostfedki délostieleckého priizkumu, p¥imo Fize-
ngch 3tdabem RVD divize, pokud jsou tyto prostfedky vybaveny zaFizenim pro
vstup do sité pFenosu dat,

— 'podfizenych a spolupracujicich $tabl délostFeleckych tutvard, skupin a
jednotek, pokud je na tomto mist& veleni jakékoli koncové zafizeni sité preno-
su dat kompatibilni s kompletem 9S743.

Jak ukazuji poznatky z ndcvikd a zkuSebniho cvieni, jsou dosud rozhoduji-
cim prvkem, odkud prichazeji zpravy zjist&né deélostfeleckym priizkumem, ve-
litelsko-tabni vozidla podsystému RVD systému 9S743. Tato situace neni opti-
malni, bude v3ak jesté urcitou dobu pfetrvavat. Jednou z prFifin je prozatimni
nedostatek automatizovanych prostfedkii délostfeleckého prizkumu, které
umoziiuji vstup do sité pfenosu dat. Jednotka délostfeleckého priizkumu, ktera
zjistila nepratelsky objekt, podava hlaseni cestou p¥imé podfizenosti tradiénim
zplisobem aZ ke stupni, ktery je vybaven zafFizenim, jeZ umoZiiuje vstup do sité
pfenosu dat. V naSem p¥ipad# je to obvykle velitelsko-8tabni vozidlo typové Fa-
dy MP 24 (ND msp, $tdbu RVD divize apod.). Funkciona¥, ktery pfFevezme toto
hla3eni, je musi sestavit do tvaru formalizovaného sdéleni a odeslat do po&i-
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tate podsystému RVD. Pfi intenzivmim toku prizkumovych zprav tato €innost
zvySuje pracovni zatiZeni pFislusného nacelnika nebo operatora ve vozidle. Ma
to ale i jednu pozitivni stranku, a to, Ze pfisludny distojnik méa pribé&Zny pre-
hled o vysledcich préace podfizenych prvki délostfeleckého prizkumu.

Dal$im podstatnym faktorem, kter§ ma vliv na efektivnost shromaZdovéni
zprav, jsou propojené pocitate dslostfeleckych oddili. Z t&chto pocitalli jsou
ma 3t4b RVD divize automaticky pfedavany vysledky délostFeleckého priizku-
mu. V podminkach CSLA se prozatim miZe poCitat s propojenim délostFeleckych
oddill vybavenych kompletem 1V12. Zku3enosti z tohoto propojeni jsou proza-
tim minimalni a je mezbytné je pfebirat od svazki a specialistii Sov&tské ar-
mady, kde jsou tyto poznatky na vy33i arovni. JiZ nyni je v3ak jasné, Ze vyba-
veni dé&lostfeleckych oddili automatizovanymi komplety 1V12 (1V17), popfipa-
dé jingmi moZnymi prostfedky automatizace kompatibilnimi s kompletem 95743,
bude spolefn& s automatizaci prostfedkil zjiStovani cilii rozhodujicim opatie-
nim k zefektivnéni sb&ru prizkumovych zprav.

Nedilnou sou&édsti procesu shromaZdovani zprav je i stanoveni poradi jejich
vyhodnoceni. PFi vyhodnoceni pomoci poc¢itate specidlniho vozidla podsystému
RVD jsou shromaZdované zpravy o nepfiteli zpracovavany v pofadi podle jejich
pfichodu. Existuje pouze jedna dileZita vyjimka, a to jsou zpravy, Které obsa-
huji informaci o pouZiti prostfedku jaderného napadeni. Ty jsou zatazeny k vy-
hodnoceni v prvnim pofadi, pfed dal$imi poZadavky. Funkcionaf, ktery odesild
zpravu obsahujici uadaje o pouZiti nepiatelského prostfedku jaderného napade-
ni, je povinen tuto zpravu sestavit do predepsaného sdéleni.

V zavedeném polnim automatizovaném systému veleni RVD je moZné v pri-
padé& potfeby zvyhodnit vyhodnoceni i jingch druhd nepfFatelskych objekti.
S tim je spojena uprava, vyZaduje ale udé&lat zdsah do tabulky normativinich
idaji nepfatelskych objektl v paméti pocitace. Zavedeni specidlnich instrukcit
vyZaduje mit v&tsi praktické zkuZenosti s pfipravou systému k praci. Jde o vy-
jime&né FeSeni a jak ukazuji zkuSenosti, tyto zasahy maji pouze mensi praktic-
ky vyznam.

Zaveéretnym ukonem procesu shromazZdovani zprav je jejich roztfidéni. V ne-
automatizovanych systémech se pouZiva klasického zpiisobu v deniku evidence
priizkumovych zprav, kde se tFidi zpravy podle charakteru zjiSténych objektii.
V polnim automatizovaném systému veleni je tFidéni uskutecfiovano automa-
ticky a denik evidence prlzkumovych zprav je v podstaté urcita ¢ast paméti
pocitace.

V podsystému RVD kompletu 95743 tfidi pFisludna informaéni operalné tak-
ticka tloha ve3keré nepiatelské objekty podle trvale platného klice. Tfidéni
objekti je totoZné se strukturou uspofadéni trvale platngch,udaji o typovych
nepiatelskgch objektech, které jsou uloZeny v paméti poc¢itate podsystému RVD.
0 kazZdém takovém objektu jsou zde uloZeny nejriizn&jsi udaje, jako je jeho roz-
mé&r, doba pobytu na jednom mist&, pocet jednotnych vypoctovych hlavni a stie-
liva k jeho znideni (uml&eni) apod. Pro pFibliZeni mechanismu tFidé&ni uvadim
obr., na kterém je uspofadami adajii 0 objektech nepfFitele.

V poditati podsystému RVD jsou veskeré objekty pfedpokladaného nepfitele
rozdsleny do pé&ti skupin, pro které se pouZiva vyrazu druh objektu (pieloZeno
z rustiny).
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Druhy objektii jsou nap¥. tyto:

— prostifedky jaderného napadeni,

— polni mista veleni,

— vojska,

— polni a protiletadlové dé&lostFelectvo,
— tylové a ostatni objekty.

Jednotlivé objekty se dale d&li na typy. Napfiklad druh, prostfedky jaderné-
ho napadeni se d&li na typy:

— Tizené stiely,

— «dé&lostFelecké (nefizené) rakety,
— iprotiletadlové Tizené stifely,

— jaderné dé&lostielectvo,

— polni sklady jaderné munice.

Pfisludni funkcionafi $t4bu RVD, ktefi dosud pracovali s jinym systémem
klasifikace, jsou nuceni si rychle osvojit rozdily a zvla¥tnosti v polnim automa-
tizovaném systému veleni. Napf. jak vyplyva z uvedené klasifikace mejsou mezi
typy letouny — mosice jadernych zbrani. Poznatky ze zkuSebnich zam&stnani
potvrzuji, Ze tento objekt neni cilem pro RVD divize, nezabira tedy v pamsti
pocitace misto. Pro lepsi pifedstavu uvedu jesté roztfidéni druhu vojska ma typy:

— tankové vojsko,

— mechanizované (motorizované) vojsko,

— pé&3i vojsko.

Vzhledem k tomu, Ze tfidéni je uskuteciiovdno zejména z hlediska poZadavki
palebného nieni, jsou zahrnuty pod typ p&si vejske i prizkumné, vzduiné vy-
sadkové a horské jednotky.

Typy objektlt se dédle rozdé&luji na jednotky, Napiiklad typ Fizené stiely je
rozdélen ma:

— odpalovaci zafizeni ¥izenych stfel,

— palebné baterie,

— woddil Fizenych stfel.

U té&ch objektil, kde neni vhodné pouZivat vyrazu jednotka, se adekvatné po-
uZiva vyrazu pojmenovani. Je to zvlast& u polnich mist veleni, radioelektronic-
kych prostfedk apod. Stdb RVD vsak pro svou &innost nevysta&i pouze s tim-
to hrubym délenim. Zejména pro potfebu palebného pléanovani je mutné dale
jednotky tfidit podle raZi, charakteru ¢innosti nepfatelského objektu a popii-
padé podle stupné& ukryti.

PFi provozu pfislusné ulohy se ukazuje, Ze autofi programu v podstaté vycer-
pali ve3keré varianty. Pro budouci ¢innost Stabu je v3ak tfeba jeSté udélat né-
které drobné zasahy. Napf. zafadit do programu dal3i tidaje, jako bojovy vrtul-
nik na pfistavaci ploSe. Se zasahy tohoto druhu se poditalo a zkuSeny pracov-
nik je miZe p¥isludnou instrukci udé&lat. Doporuduji, aby tato &inmnost byla ale
fizena centralng, vzhledem k budoucimu propojeni riiznych 3tabd v jednotny
polni automatizovany systém veleni.

Zajimava je i skute&nost, Ze automatizovany podsystém RVD jde pii rozt¥ido-
véni mnohem dal, neZ klasicky systém. Netfidi prizkumové zpravy pouze z hle-
diska charakteru objektu, ale i podle druhu priizkumného prostiedku, ktery
objekt zjistil, doby zjiSt&ni, hodnov&rnosti zpravy a dalsich faktori.
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Zpracovani priizkumovych zprav

Proces zpracovani prizkumové zpravy probfhd v navaznosti na predchozi
operaci.

Automaticky je uskute¢néna jedna z nejdileZit&jich operaci zpracovéni pri-
zkumové zpravy, a to analyza pFijaté zpravy. Zprava je v pocitaci porovnéna
s jiZ dfive ziskanymi udaji, s cilem potvrdit udaje o jiZ znamém objektu nebo
zjistit, zda jde o novy nepfatelsky objekt. K tomu program Glohy vyuZiva sta-
lych ddaji uloZengch v pocitali, zejména minimalnich a maximélnich vzdéle-
nosti objektl stejného typu v bojové sestav& mepfitele. Vlastni matematicky mo-
del analyzy je pomérné sloZity a neni pfedmétem tohoto ¢€lanku. Vzhledem
k tomu, Ze se pracuje v poditadi i s poftem pravd&podobnosti, mohou byt né-
ktera reSeni chybna. V nerozhodnych pfipadech pfenecha pofita¢ rozhodnuti
nacelnikovi prizkumu Stabu RVD; na jeho automatizované pracovni misto jsou
ale doruceny jiZ prfedb&iné vysledky analyzy. V praxi se tak projevuje jedna
ze zdkonitosti vyuZivani automatizovangch systémi veleni — rozhodujici aloha
lidského faktoru.

V priib&hu analyzy musi ¢lovek zasahnout je3td jednou. Podsystém RVD kom-
pletu 95743 neni vybaven kreslicim zafizenim, jak je to nap¥. ve vozidle velite-
le divize, NS divize apod., @ proto p¥isluiny operator musi nepfatelsky objekt
zakreslit na mapu nebo schéma cili rucnsg.

Jak potvrzuji zkuSenosti, bylo by zapotfebi, aby alespoii jedno automatizované
pracovni misto na $tdbu RVD automatizované kreslici zafizeni mélo. Optimalnim
FeSenim v modernizované verzi velitelsko-stabniho vozidla je, podle mého mazo-
ru, elektronické zobrazovaci zafizeni taktické situace.

Prib&Zné& s analyzou zpravy probiha i vyhodnoceni zpravy o nepfatelském ob-
jektu. P¥isludnou ¢4sti programu uvedené opera¢n& taktické tlohy je posuzovan
stupefi hodnové&rnosti zprévy, uréuji se konetné hodnoty soufadnic, rozm&r a
charakter ¢innosti nepratelského objektu. Ani zde nemiiZe pogita& ve vSech p¥i-
padech vydat kone¢né rozhodnuti. KdyZ to neni jednozna&né, tak poditaé pred-
loZi FeSeni pFislu¥nému funkcionédfi §tdbu RVD s tim, Ze ve formalizovaném tva-
ru zobrazi na displeji doporutované FeSeni. Pokud je toto FeSeni akceptovéano,
je prisluSnym povelem uloZeno do ,formulafe“ p¥isludného objektu v paméti
potitace.

V konecném vysledku jsou zavéry z analyzy a vyhodnoceni mepfatelského
objektu priizkamovymi fidaji pro planovani jaderného a palebného mideni ne-
pFitele Stabem RVD motostFelecké &i tankové divize.

Prizkumové udaje se realizuji v podstatd dvojim zpiisobem. Pokud se tykajf
nepFéatelskych prostfedkdi jaderného napadeni, je automaticky vydan povel
k FeSeni vypottové tlohy k planovani jaderného tderu a vypodtové Glohy k pla-
novani palby dé&lostielectva. Udaje, které se tykaji ostatnich nepiatelskych ob-
jektdi, jsou ukladény do paméti pocitace a slouZi jako podklady pro jaderné a
palebné planovani a pro pfipravu ndvrhu NRVD divize veliteli.

Operace zpracovéni priizkumovych zprav by mebyla dplna bez shrnuti prii-
zkumovych zprav. V podsystému RVD polniho automatizovaného systému veleni
nenasleduje shrnuti automaticky za kazdym vyhodnocenim zpravy. V zavislosti
na potfeb& Stabu miZe p¥isludny funkciona¥, pomoci formalizované Zadosti do
potitade, vyZadat nejriizndjsi varianty prehleddi mepfatelskych objektd. Vysled-
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nych variant shrnujicich priizkumové zpravy je mnoho. Jejich vhodné vyuZiti
pro praci Stdbu RVD vyZaduje zisk&ni urditgch (delSich) zku3enosti z prace na
automatizovanych pracovistich.

Aby uvedeny automatizovany systém shromaZdovani a zpracovani prizkumo-
vych zprav mohl plynule pracovat, musi byt, kromé jeho technické pohotovosti,
pfisn& dodrZen poZadovany obsah priizkumové zpravy. KaZda zprava o nepfatel-
ském objektu, ktera je pfedavana v polnim automatizovaném podsystému veleni
RVD, musi obsahovat:

— ¢&islo cile,

— pojmenovéni objektu v souladu s vyrazy uréenymi p¥islunym ,slovnikem“
opera¢né taktickgch pojmi,

- upiné pravoidhlé soufadnice objektu zaokrouhlené na desitky metrd,

— nadmorskou vysku objektu,

— typ prostfedku priizkumu, ktery objekt zjistil,

— smluvené oznacen{ stupn& spolehlivosti informace.

Pokud jen jeden z t&chto tdaji chybi, je hlaSeni povaZovano za neiplné a
v siti pfenosu dat je vraceno odesilateli. Pro doplnéni dod4dvam, Ze formalizo-
vané hlaSeni miZe obsahovat Fadu daldich, nepovinnych informaci, které jsou
z ur¢itého hlediska dileZité. Napf. rozmé&r objektu, charakter Ginnosti, statni
pFislusdnost apod.

Z poZadavki na dodrZeni pfedepsané formy hlaSeni o nepfatelském objektu
je vidét, Ze pro cely podsystém RVD u divizi vybavenych polnimi automatizova-
nymi systémy veleni je dlleZity zav&r. V3echny podfizené stupn& délostielec-
kého priizkumu, nezavisle na to, jsou-li v siti pFfenosu dat, musi ziskat trvaly
navyk v novém zplisobu zpracovéani priizkumovych hlaseni.

Pokud jde o kone&né zavéry z hodnoceni nepfitele, slouZi rfizné varianty vy-
sledkli zpracovani prizkumovych zprav pfipravenych pocitatem pouze jako
podklad ke konetnym zAav&rim. Technické a programové prostiedky zavedené-
ho polniho automatizovaného systému veleni mejsou schopny tyto zavéry pii-
jmout. Nebude tomu tak ani u modernizované verze. Jak ukazuji soudobé po-
znatky, musi zavéry ze zhodnocen{ nepfitele p¥ipravit pFisludny funkciona¥ sta-
bu RVD. Proto i madédle ziistdva v platnosti zdsada, e obecné z&véry ze zhod-
noceni nepfitele pfebira $tab RVD od ZN divize.

Vyména priizkumovych zprav mezi podsystémem RVD
a vievojskovym podsystémem

Jak jsem jiZ uvedl, zabezpetuje komplet 95743 vyménu prizkumovych zprav
mezi podsystémem RVD a vSevojskovym podsystémem. Na podklad& poznatki
z nécviki a cviteni s polnim automatizovanym systémem veleni miiZeme kon-
statovat, Ze proces vymeény zprav je zatiZen znadngmi nedostatky a $taby mu
nevénuji takovou ppozornost, jakou tato diileZita oblast vyZaduje. Podle standard-
niho modelu, vytvofeného autory programového vybaveni polnfho automatizo-
vaného systému taktického stupné, ma byt priizkumova zprédva pFedana z veli-
telsko-3tabniho vozidla zpravodajského na¢elnika divize do pocitace vievojsko-
vého podsystému a automaticky je pak pfedéna timto poditatem ke zpracovani
do politate dé&lostfeleckého podsystému. Naopak nepfatelsky objekt, zjist&ng
délostfeleckym prizkumem, ma byt po zpracovani v podita&i RVD pFed4n auto-
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maticky na automatizované pracovni misto zpravodajského nacelnika, ktery roz-
hodne o jeho uloZeni v poéita¢i vievojskového podsystému. Cely proces vymény
miiZe mit i rizné varianty, kdy se mohou pFeddvat jen urcité zpravy mebo miiZe
byt prfedana zprava i jingm funkcionafiim. PFi praktické préci se systémem
mnohdy tento proces neprobih&. Pokud jsou technické prostfedky systému bez
zévad, je chyba pravd&podobn& v polatetni pfipravé kompletu k bojové &in-
nosti. Tato potateéni pfiprava vyZaduje od p¥isludngch dtstojnikd velkou pelli-
vost a znalost mejen svého podsystému, ale i urcité praktické zkuSenosti s praci
na automatizovaném pracovnim mist, Podle mého mézoru dochdzi nékdy k ma-
ruseni automatizované vym&ny prizkumovych zprav, zejména nedplnym nasta-
venim adres v tomto obdobi &innosti. Jsou-li zprdvy p¥eddvany ndhradnim zpi-
sobem, mapf. z jednoho velitelsko-§tdbniho vozidla do druhého, bez vyuZiti po-
&itad specidlnich vozidel, je zdrZeno jejich zpracovéni a dochazi pak ke zby-
tedné zateZi pfisluiného distojnika, ktery musi pfevést zpravu do formalizova-
ného tvaru vhodného pro jeho podsystém. Je nutné, aby v daldi &innosti vénovali
funkcionafi, ktefi pracuji v polnim automatizovaném systému veleni, této otaz-
ce zvySenou pozornost.

O

Jaké jsou perspektivy? Po vybudovani polniho automatizovaného systému ve-
leni operaéniho stupn& bude vyména priizkumovych zprav a prizkumovych in-
formaci probihat automaticky mezi potitatem S$tabu RVD divize a politatem
stabu RVD arméady. Teprve pak toto propojeni postavi do kvalitativng jiné rovi-
my zfskavani podkladd pro jaderné a palebné niceni.

Dale je tfeba soustavnou pozornost v&novat zavadéni automatizovangch sy-
stém@ Fizenf palby d&lost¥eleckych oddili a dbat ma to, aby potitafe Stabl od-
dild byly kompatibilni s kompletem 95743 a dal3imi modernizovanymi prostied-
ky polniho automatizovaného systému veleni vojskim. V tom vidim hlavni
prostfedek rychlého a efektivnfho sbéru prizkumov§ch zprav od podiizengch
stupiiti délostfelectva.
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