Podplukovnik Ing. Jaroslav Novotny

ZKUSENOSTI

Z PROVOZU ASV
VOJSKA PVOS

NA TAKTICKEM STUPNI

Automatizace je jednou ze zakladnich cest zdokonalovéani veleni svazku,
Gtvarim a jednotkdm PVOS. PoZadavky na automatizované systémy veleni
(ASV) zakonité vyplyvaji z charakteru vedeni soudobé valky, z nepretrZitého
zdokonalovani vyzbroje a taktiky pravdepodobného vzduiného nepftitele.

Automatizace procesu veleni silam a prostfedkium PVOS predstavuje dile-
Zity faktor zvySovani efektivnosti vyuZiti bojovych moZnosti druhit vojsk PVOS.
Zvlasté v podminkdch nedostatku ¢asu a velkého mnozstvi informaci nenf
prakticky moZné bez pouZiti ASV a vypocetni techniky operativné a kvalitng
analyzovat tidaje o vzdusném nepfiteli, stanovit moznosti vlastnich vojsk a pro-
stfedkdl, p¥ijimat optimalni rozhodnuti k odréZeni nepratelskych hromadnych
udert a ni¢eni nepratelskych prostfedkit vzdusného napadeni a zarovei pri-
jatd rozhodnuti v minimdalnich asovych lhiitdch dorutovat podfizenym tGiva-
riim a jednotkam.

ASV ve svazku, utvarech a jednotkach PVOS piedstavuje ve svém soubrnu
specialng vycvicené a vhodné organizatné uélen&né obsluhy (hotovostni a bo-
jové smény) pro veleni vojskiim a vzajemné propojené technické prostifedky
(vypocetni, prenosové, zobrazovaci a dokumentaéni aparatura), ktera Fesi kon-
krétni ukoly veleni, realizované v tomto systému.

Automatizace veleni silim a prostiedkiim PVOS zabezpecuje zvyseni kvality
piijimanych rozhodnuti a umoziiuje zna&né zvysovat efektivnost celého systému
PVOS. ZabezpeCuje rychlost a spolehlivost prace, zvySuje polet ziskanych a
zpracovavanych informaci, zkvalitiiuje uvédomovani a zabezpedceni bojové &in-
nosti aktivnich prostfedkii PVOS a jejich navadéni k ni¢eni vzdusnych cili.
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Je realizovana vytvofenim jednotného systému ASV na taktickém a operac-
nim stupni v rdmci PVO stati VarSavské smlouvy.

Jednotnost vyplyva z potieb Fedeni ukold veleni pro riizné stupné k zabez-
peceni splnéni tkoli vojsk PVOS s maximalnim vyuZitim bojovych moznosti
systému a maximalnim poétem sil, prostFedkil a p¥i minimdlnich ztratach vlast-
nich vojsk.

Automatizace systému veleni vojsku PVOS je FeSena soub&Zné ve dvou ro-
vinach:

— zavadénim specializovanych ASV uréenych k bezprostfednimu fizeni a ve-
deni bojové &innosti s nepféatelskymi prostfedky vzdusného napadeni,

— zavadénim a vyuZ{vanim prostfedkii automatizace a vypocetni techniky
k Fedeni logicko-pocetnich, operatné taktickych uloh, které slouZi pro vy-
stavbu systému PVOS (tvorbu bojovych sestav a uskupeni druht vojsk), pri-
pravu rozhodnuti veliteli podle zvolenych variant vedeni bojové c¢innosti
v procesu planovani, Fizeni a vedeni bojové Cinnosti a p¥i obnové systému PVO,
ale také pro FeSeni otazek v3estranného zabezpeceni bojové tinnosti, materidalné
technického a specialniho zabezpeleni.

Hlavni dkoly feSené ASV v soucasné dob& na riiznych stupnich vojsk
PVOS jsou:

— u ASV iitvarit — optimalni rozdéleni vzdusnych cild (jednotlivych letount
i skupin) na podfizené palebné jednotky k jejich niceni (plro, osddky SL, NS
SL), elektronické rudeni (jednotek REB) a vedeni cilti prostfedky priizkumu
vzdusného prostoru (rtpr, rtrj,

— u ASV taktického stupné — optimalni rozdéleni vzdusnych ciléi na tdtvary
jednotlivych druhit vojsk nebo Gtvary jednoho druhu vojska k jejich niceni
nebo elektronickému rudent,

— u ASV operaéniho stupné — soustfedéni usili taktickych stupnii (mané-
vrem SL a palbou PLRV), pfeskupeni vojsk s vyuzitim zaloh k vytvofeni pfe-
vahy na smérech hlavniho tderu vzdu$ného nepfitele s cilem zni¢it velka
a nejvice nebezpecna uskupeni vzdudného nepfritele.

Jednotny automatizovany systém veleni zvySuje efektivnost vyuZiti bojové
techniky a zabezpe€uje centralizaci veleni v celém systému PVOS. Soutasné
vytvaii podminky pro efektivnéjsi Fizeni bojové ¢innosti pii decentralizaci ve-
leni a Fizeni bojové ¢innosti v redlném Case.

ASV na taktickém stupni umoziiuje pruzné zFizovéni riiznych struktur orga-
nizace druh@ vojsk a jejich poctii k centralizovanému, decentralizovanému
i smiZenému zplsobu Fizeni. ZvySuje se kvalita, kapacita, pifesnost a vcasnost
informaci k zabezpeteni veleni a bojové ¢innosti aktivnich prostiedkl v reéal-
ném dase a ve srovnani s neautomatizovanym systémem veleni se podstatné
zvy$uje efektivnost vyuZiti bojovych moznosti druhlt vojsk.

ASV dtvarit jednotlivych druhii vojsk, zabezpetené potifebnou radiolokaéni
informaci, zpFesiiuji a urychluji proces rozhodovani veliteldl tutvarti, pienos
informaci o cilech, pFedavani povelli a hlaSeni, navadéni prostiedklt k nic¢eni
a ruseni cflti a zabezpeduji trvaly piehled o vzdudné situaci. Efektivnost v Ii-
zeni bojové ¢innosti se vici neautomatizovanému fFizeni zvySuje 1,5 aZ 2krat.
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Na v3ech stupnich PVOS dnes hotovostni a bojové smény pracuji na pra-
covistich automatizovaného systému veleni. Produktivita préace (okruh FeSe-
nych dkolii) neobycejné narostla. Zaroveti viak také rostou naroky na odbornou
pfipravenost, uroveii znalosti a psychickou z&t&* ¢lenii smén. Prace dostava
vice kolektivni charakter, kde na trovni ¢innosti kazdého jednotlivce zavisi
vCasnost, pFesnost a spravnost reseni.

Automatizovany systém velenf na taktickém stupni je tvolfen komplexem
objektli a je zavrSen na stupni svazku PVOS. Tam se soustfeduji informace
0 vzdudné situaci, které postupuji od podfizenych jednotek RTV a soucinnost-
nich prostfedkl. Vyhodnocen4 informace o vzdusné situaci je podkladem k pfi-
jetf rozhodnuti velitele svazku pro rozd&leni cilti aktivnim prostifedkiim a z&-
roveii je pfeddvéna podfizenym jako automatizovana vystraha. Systémn je
schopen zpracovdvat a pieddvat informaci o Sedesati vzdudngch objektech
(jednotlivych nebo skupinovych). PFedavana je poloha cile, vy$ka, jednotné
Cislo cile, charakteristika, statni pFislusnost a sloZzky vektoru rychlosti cile,
které slouZi pro extrapolaci polohy cile. Tim se vylou&i zpozZdéni informace
o poloze cile v dobg, kdy nepfichdzi nova informace.

Zvlastnimi kanaly Fizeni je realizovano spojeni mezi objektem ASV svazku
PVOS a objekty ASV dtvarll stihaciho letectva a protiletadlového raketového
vojska. Kandly Fizeni je na VS svazku pFeddvana informace o stavu bojové
pohotovosti a vysledcich bojové Cinnosti Gtvarit a jednotek SL a PLRV. Z VS
svazku je kandlem fizeni piedavan bojovy tkol ke znideni ur&enych vzdusnych
cilit na VS slp a plrb. Pfedéni bojového tkolu je Fedeno automatizovang, tzn.,
Ze o piidéleni cile rozhoduje bojova sména a kol musi potvrdit velitel svazku.
Teprve potom je bojovy tkol z automatizovaného pracovi§td pred4n do kanalu
Fizeni smérem na urceny tGtvar SL nebo PLRV. Pro navedeni SL je zaroveri na
zvolené navadé&ci stanovi$té predavan souhrn udajit o letisti vzletu, indexu
pilota, €asu vzletu, typu stihaciho letounu, ¢afe zniceni, letisti pristani apod.
Pfedbézné letovodské vypolty je mozné uskutetnit jak na svazkovém objektu
tak I na objektech ASV slp nebo NS SL.

Zéakladnim pfredpokladem pro efektivnost automatizovanych systémi veleni
je dosaZeni vysoké kvality vstupnich informaci. V&t3i &4st vstupnich informaci
je do systému veleni zavadéna automatizovan® a tudiz je zasadné ovlivnéna
subjektivnim faktorem.

Kritickfm mistem celého systému je zavedeni informaci o vzduiném ne-
priteli. Vyhodou vojska PVOS je skutetnost, Ze ma do zna&né miry moznost
kontrolovat &innost vzdu$ného neptitele, zné jeho pocty, sloZeni, parametry
letu apod. Pro sprdvné zhodnoceni vzdudné situace a navedeni aktivnich pro-
stfedkii proti vyhodnocenym tdernym skupindm nepfitele je potfebné, aby
informace o poloze a charakteristikdach vzdusnych cilii byla zavedena do auto-
matizovanych systémii veleni s dostatednou presnosti a dodrZenim diskrétnosti
vydeje této informace. Tento kol plni operédtofi RTV na rotnich objektech ASV,
kde automatizované& zavadgji informaci o vzdudnych cilech do ASV na zéakladé
prvotni radioloka¢ni informace. ProtoZe dosud vojsko RTV nema4 v dostatecném
poctu vhodné radiolokatory s &islicovym vystupem, je informace sniména po-
moci potenciometrického snimace z obrazovek vynosnych indikatori radiolo-
katorlt riizngch typli. Nejvice jsou vyuZivany radiolokdtory centimetrového
pasma spolu s pripojenymi vySkoméry. Radiolokatory metrového pasma zpra-
vidia nevyhovuji z hlediska rozliovaci schopnosti a presnosti m&feni uhlovych
soufadnic.
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Na piesnosti informace se podili i kvalita topografické pFipravy a technicky
stav radiolokatoril, zejména orientace anténnich systémil.

Zatimco chyby zpilisobené nespravnym topografickym pripojenim jednotli-
vych objektd do systému ASV celého taktického stupn& a chyby vzniklé spat-
nou orientaci radiolokétorii je moZné zjistit a odstranit pfi funkéni kontrole
ASV, chyby zavinéné nepiesnou praci operétorit v priibéhu sledovéni cild l1ze
vylouéit podstatn& hiife. Divodl je nékolik.

Nepfiesné vedeni cile zpravidla zjisti aZ aktivni prostiedek, ktery na cil pl-
sobi. Na stupni protiletadlového raketového tutvaru, stihaciho leteckého pluku
nebo navéadéciho stanovi§té SL zpravidla nelze zjistit, ktera rtr tuto chybnou
informaci pFedavala. Na velitelském stanovisti rtb zase obvykle nelze ovérit
piesnost predavané informace, zejména je-li pFeddvédna pouze jednim zdrojem
informace. Proto opatieni, p¥ijimana k vylouceni chyb ve sledovani cilii, jsou
zpravidla obecnd, coZ jejich a¢innost snizuje. Vyhodngjsi situace je pii auto-
nomni &innosti ttvard PLRV nebo SL, kdy jsou zabezpeovany informaci od
rtpr, ktery ma spole¢né VS s ttvarem PLRV nebo SL. Tehdy je kontrola bez-
prostfedni a ve véSting pfipadll jsou opatfeni pfijiména adresné. Informace
od mistniho rtpr a zejména mistni rtr je proto pro utvar PLRV, SL nebo
NS SL zédkladem pro vedeni bojové cCinnosti.

Pokud neni ze stupné rtpr vénovana vyb&ru a kadrovému napln&ni operatoril
ASV zvysena pozornost, dochazi k pFetézovani operatordt pfi sluzb& v pohoto-
vostnim systému PVOS a chyby ve sledovani nebo opozdéné zavadéni novych
cild maji pivod v tGnave. Resenim je vyb&r vhodnych osob do funkeci opera-
torit ASV v zavislosti na jejich fyzickych a psychomotorickych pFedpokladech
a dodrzeni harmonogramu stFidani operédtorii na pracovistich ASV.

Chyby zpiisobené operétory maji zpravidla pouze nahodily charakter. Zvét-
Suji se pouze pii zvySeni poctu soucasné sledovanych cild, pFfi ruseni nebo
pfi prilletu cile pfes $patné kompenzované odrazy od pozemnich pfedméti,
pFi tnavé, nebo pFi kratkodobém vyruSeni operatora napr. telefonickym ho-
vorem. Tim se stava, Ze kvalita informace od uréitého zdroje kolisa i v pru-
bshu sledovani jednoho konkrétniho cile. Vyhodnocovani presnosti inforinace,
pFedavané od takovéhoto zdroje, je pak zavislé na tom, v jakém obdobi je
cil pridélen aktivnimu prostfedku.

Vzhledem k tomu, Ze dalsi zpracovani informaci o vzdusné situaci proibfha
v rozhodujici mife automaticky a automatizovana Ginnost smén velitelskych
stanovidt jiZ tuto informaci nemiize kvalitnd zménit, determinuje kvalita této
informace efektivnost celého ASV na taktickém stupni. Pro navedeni pfepa-
dovych stihacich letounii je rozhodujici piesnost sledovani tras cilli, pro PLRV
je diilezitdjsi véasné objeveni zejména nizko leticich cild.

Vysoce pozitivnich vysledkll pfi pouZivani ASV je dosahovéno tam, kde se
pFislusnici bojovych smén pravidelng zudastiiuji nacviki ve vedeni bojové Cin-
nosti, a tim si neustdle obnovuji dynamicky stereotyp ziskany v obdobi zasazo-
vani automatizovaného systému do bojové pohotovosti. V pfipadg, kdy funk-
cionaf v bojové sméné nedokéZe dostatetne rychle reagovat na vzniklou si-
tuaci, nezna obsluhu pracovisté nebo vyznam né&kterého symbolu, pak se pro-
jevuje snaha z jeho strany vyznam ASV bagatelizovat a Fidit bojovou &innost
pouze pomoci telefonu. Tak se podstatng snizi efektivnost celého systému.
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Ze zkuSenosti z provozu automatizovanych systéma veleni vyplynula i nut-
nost pfizplsobit pozadavky prislusniki bojovych a hotovostnich smé&n na
mnozstvi informaci od podfizenych pfi vedeni bojové &innosti informadnimu
toku automatizaénich prostFedkii

V této oblasti se dosti obtizné prosazuje nazor, Ze pro Fizeni bojové &in-
nosti plné dostatuje rozsah informaci piedavanych mezi jednotlivymi stupni
vybavenymi ASV. Stéile se objevuji snahy veliteli a odbornych néagelniki
vyZadovat ,dopliinjici“ informace, které sice nelze pFimo pouZit k Fizeni,
ale nap¥. ke kontrole spravnosti rozhodnuti, nebo prosté k tomu, aby mél
nadfizeny pocit, Ze je plné informovin i o nepodstatnych podrobnostech
vedeni bojové Einnosti. Jde o preZivajici snahy ¥idit a kontrolovat pod¥izené
administrativni cestou, tedy ne na zakladé zjisténého stavu, ale na zakladé
hlaseni pod¥izeného.

PFi obsluze automatizovanych pracovist kazdé vyruSeni ze soustfed&ni na
probihajici situaci vede ke ztraté piehledu o vzdusné situaci a ¢asto je jeho
nasledkem nespravné & opoZdéné rozhodnuti o rozdéleni cili mezi aktivni
prostiedky, na ni¥3ich stupnich i propudténi cile nebo zvétSeni chyb ve
sledovani cilii.

Podobné& negativni disledky ma i snaha pfendset na podFizené ¢ast povin-
nosti, které ma plnit nadfizené velitelské stanovists.

Jako nutnost se ukazuje podrobné seznamovat velitele, nacelniky a p¥i-
sludniky smén velitelskych stanovist s praci podiizeného i nadFizeného ve-
litelského stanoviité. Teprve tehdy, znaji-li askali prace jednotlivich stupiiti
veleni, mohou své poZadavky stanovit Gmérné moZnostem konkrétnich velitel-
skych stanovidt vybavenych ASV.

Kazdy prislusnik bojové smény velitelskych stanovist vSech stupiii si musi
byt v kaZdém okam#Ziku védom toho, Ze zakladnim cilem prace ASV je vy-
tvofeni optimdlnich podminek pro zniteni cile na stanovené cafe stihacimi
letouny nebo palbou protiletadlovych raketovych oddilii. VyZadovani jakékoli
Cinnosti ktera p¥i odrazeni tderu odvadi pozornost bojovych ttvari od plné&ni
tohoto zakladniho cile, je nutné hodnotit jako ohroZeni splnéni bojového
ukolu.

o

Automatizované systémy veleni zavedené u vojska PVOS jsou technicky
na drovni soucasnych pozadavkii. Na$im cilem v oblasti automatizace veleni
je proto dosdhnout, aby na stejné arovni bylo i mysleni bojovych a hoto-
vostnich smén. V tomto sméru, ples dosaZené uspéchy, se nemiiZeme spo-

kojit se soucasnym stavem a stdle musime hledat cesty k vy3si efektivnosti
ve vyuZiti ASV v PVOS.



