zkapitalistickych armad

Podplukovnik Ing. Stanislav Jurneétka

INFORMACE

Munice pro perspektivni
zbranové systémy

Koali¢ni vojenskostrategicka koncepce
pruZné reakce, jejiZ podstatou je tsili Se-
veroatlantického paktu o zisk&ni prevahy
nad VarSavskou smlouvou, bude i nadéle
podporovat rozvoj strategickych uto&nych
sil a jadernych sil na val¢&iti. Jaderné zbra-
né budou, podle ndzori piedstaviteld to-
hoto paktu, i v budoucnosti tvoFit neju&in-
néjsi prostiedek odstrasovdani.

Soudoby rychly rozvoj konven&nich zbra-
ni, umoZnény aplikaci modernich techno-
logif, vytvari predpoklady pro podstatné
zvy3eni jejich bojové efektivnosti. Potvrzu-
je se redlnost vyvoje zbraiiovych systémd,
které svou ufinnosti dosdhnou trovné ja-
dernych zbrani men3i mohutnosti. Veleni
Severoatlantického paktu se proto snaZi
posilit Glohu konvené&nich zbraiiovych sy-
stémi v odstradovaci tridadé NATO, tvore-
né strategickymi tto&nymi silami USA, ja-
dernymi silami na val€idti a konven&nimi
silami, a G¢elné&ji je vyuZivat pii prosazo-
vani svych globélnich zajmi. Proto Spo-
jené staty predloZily vrcholnym organtim
paktu na podzimnim zasedédnf v roce 1982
novou koncepci vedeni vdlky v Evropég.
Ta klade diiraz na dlouhodobé tisp&sné ve-
deni operaci za pouZiti pouze konvené&nich
zbrani, pod neustélou hrozbou pfFechodu
k pouziti zbrani jadernych. K tomu ma do-
jit v nejvyhodn&jsim okamZiku pro NATO,
popiipadé se méa vyuZit konven&ni pfevahy
k presunuti zodpové&dnosti za jejich pouZiti
na Sovétsky svaz. Tento tzv. Rogersiiv plan

vychazi z rozséhlych studii vedeni bojové
¢innosti v podminkach evropského valgis-
té, které vypracovala od roku 1978 riizna
védeckd pracoviité ve Spojenych statech
se Sirokym vyuZitim metod matematického
modelovédni bojové ¢&innosti. Tyto studie
vyustily ve vypracovani zdsad vedeni kom-
binovaného vzdu$ného a pozemniho boje,
které jsou zakotveny v americkém polnim
Fadu FM 100-5. Veleni Severoatlantického
paktu predpokladé, Ze pii pouZiti nov§ch
zbranovych systémi s dosahem a t¢innost{
srovnatelnou s jadernymi zbran&mi mensi
mohutnosti je moZné rozsifit z6nu bojové
¢innosti na ukor teritoria statdi Var3avské
smlouvy a soucasn& narusit zasazovani
druhych sled@ protivnika.

Rozpracovani této myslenky vedlo k vy-
pracovani nového strategicko-opera¢niho
principu vedeni uderu proti silam v hloub-
ce, s postupnym nardstanim intenzity pa-
lebného ni¢enf smé&rem k predniinu okraji.
Tento strategicko-opera¢ni princip pied-
poklddd naruSovdni a omezovédni pohybu
vojsk v hloubce 150 az 500 km a sniZo-
vani bojeschopnosti v hloubce 30 aZ 150 km
od ¢éry dotyku, pfedevSim ni¢enim obrnéné
techniky. Komplexniho palebného ni¢eni se
mé dosdhnout do celé hloubky divizi prv-
niho sledu protivnika.

Jaké materialné technické piedpoklady
jsou pro realizaci tohoto zdméru vytvofe-
ny? Rozborem soucasného stavu do3lo ve-
leni paktu k zdvéru, Ze wudinnost zavede-
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nych zbraiiovych systémi pozemniho voj-
ska a letectva nemiiZe stanovené poZadav-
Ky splnit. Rozsdhlé zmény charakteru cili
na soudobém v4ltisti stavi pred palebné
prostfedky jako typicky cil tank, obrnény
transportér nebo bojové vozidlo pé&choty.
Obrnéné cile tohoto typu jsou velmi odol-
né proti stfepinovému uéinku tiistivé mu-
nice a hustota paleb pii nepiimé stielbg
nebo bombardovani ddva jen malou prav-
dépodobnost pfimého zésahu. VyuZzit{ le-
teckych protitankovych fizenych stiel by
poutalo znatnou ¢ast letectva a oslabilo
by jeho &innost pii plnéni ostatnich tkoli.

Problematika zvy3ovani presnosti
a aginnosti paleb proti obrné&né technmice

Z hlediska pravd&podobnosti zasahu obr-
néngch cilit dosahly nejlepsich vysledki
protitankové Pfzené stiely 2. generace. Je-
jich nevyhodou je omezeny dosah, dany
samotnou konstrukci i podminkami stfedo-
evropského vdigisté, Dosah protitankovych
iizenych stiel 2. generace nepiesahuje
4000 m a ani dal$i rozvoj nezabezpeti je-
jich pouZiti na poZadované vzddlenosti.

Prostfedky hlaviiového dé&lostielectva
maji dost¥el aZ 30 km. Nove typy kazetové
munice zvy$uji pravd&podobnost piimého
zdsahu obrnéné techniky o 40 az 60 %
ve srovnani s klasickou munici. Jejich aéin-
nost viak nepiedstavuje potiebny kvalita-
tivni skok. Ke znieni jednoho obrn&ného
cile je i nadale zapotiebi vystielit vetsi
pocet stiel s nékolika stovkami kusit sub-
munice.

V prvé fazi vyvoje granatu M712 Copper-
head s poloaktivni laserovou navadéct sou-
stavou se odekdvalo, Ze jeho zavedeni bude
alespoii dil§im FeSenim poZadavku pod-
statného sniZeni spotieby munice pii ne-
pFimé sti¥elbd. Prvni vojskové zkoudky viak
odhalily celou Fadu zasadnich koncepé-
nich nedostatki. V prvé fadé je to zdvislost
navadéci soustavy na ozdieni cile lasero-
vym ko6dovanym paprskem. Tuto €innost
miZe v soutasné dob& zabezpetit pouze
pfedsunuty pozorovatel, a to na omezenou
vzdalenost v zdvislosti na pozorovacich a
povétrnostnich podminkéach.

Nutnost tud¢asti predsunutého pozorova-
tele vytvafi problémy spojené s jeho skry-
tou prepravou do sestavy protivnika, se
zabezpedenim dlouhodobého ptezitfas uta-
jenfm jeho ¢innosti. Pozorovatel vyuZiva
k zji§téni soufadnic cfle a k navedenf stie-
ly laserovy ozafovat, coZ odhaiuje jeho sta-
novists. Piesto, Ze pienos soufadnic cile
je pln& automatizovan, ¢as mezi zjist&nim
soufadnic a dopadem stiely predstavuje
100 aZ 130 sekund. Je to ddno jednak rych-
losti zpracovani prvku palby, jejich pre-
nosem do palebného stanovi$té a jednak
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casem, ktery stiela potiebuje k prekonani
vzdalenosti mezi palebnym stanovistém a
prostorem zachyceni kédovaného paprsku
navadéci soustavou.

Doba, po kterou musi pozorovatel udrZet
zam&rnou na cili, je v porovndni s proti-
tankovymi fizenym stielami desetinasob-
na. To nepfiznivé ovliviiuje pravdépodob-
nost spravného zamifeni.

Ze stejngch pridin se ukézala jako ne-
redalna instalace ozafovafe na bezpilotni
letouny a vrtulniky. Soucasné technologie
nemohou zabezpe&it naroky kladené na
piesnost stabilizace a dobu ozatfovani. Po-
7adované kvality se ma dosahnout aZ v za-
véru osmdesdtych let. Pro tyto tulely se
podita s vyuZitim laserovych gyroskopi a
zlepsenim ~kvality Fidicich mechanismii.
Tim se ale neodstrani viechny nedostatky.
Za dobu 100 aZ 130 sekund ujede tank
v terénu 500 aZ 1200 m a pocéte¢ni po-
zorovaci podminky se mohou zcela zmé&nit.
Protivnik miiZe provést protiopatieni, zni-
¢it predsunutého pozorovatele nebo bez-
pilotni prostFedek, popfipadé znemoZnit
ozatovdni jinym zpisobem.

Pii vojskovych zkoukédch zasdhla stiela
Copperhead cil pouze ve 40 % pripadd a
nesplnila pozadovangch 91%. Velenf po-
zemntho vojska hodnotilo spolehlivost stie-
1y jako nevyhovujici a do odstran&ni nedo-
statkl zastavilo jeji ndkup. Po opakova-
nych vojskovych zkoudkdch byl sniZen po-
zadavek pravdspodobnosti zdsahu na 80 %
a nakup byl obnoven v omezeném rozsahu.

Vyvoj navad&né munice probfhal ve Spo-
jenych statech na tadé pracovist nekoor-
dinované. Ministerstvo obrany USA proto
rozhodlo Fesit problematiku ni¢eni obrné-
nych cild v rdmci v§zkumného a vyvojové-
ho programu Assault Breaker. Tezists vy-
zkumnych praci se soustiedilo na rozbor
moZnosti nieni obrn&nych ciltt pasivni a
aktivni navadénou munici a na problema-
tiku jeji dopravy na poZadované vzdale-
nosti. Vyzkumny a vyvojovy program spl-
nil pozadavky, které na ngj byly kladeny,
s dvouletym zpoZdénim. Vyresil vsak vét-
sinu otdzek integrace, kterych bude vyuzi-
to pfi vyvoji a konstrukci prizkumnych
a palebnych systému.

Zavéry vyplyvaijici z programu
Assault Breaker

Techni&ti a vojen&ti odbornici se shodli
na zavéru, e poZadavky efektivniho a
masového niteni obrn&nych cili na velké
vzdalenosti miZe zabezpedit pouze sub-
munice s pasivni nebo aktivni samonava-
d&ci soustavou, kterd nevyzaduje ozatrovani
cile predsunutym pozorovatelem.

Tato submunice musi vyhovovat poZa-
davkim vysokého stupn& unifikace tak,



aby byla bez uprav pouZitelnd pro rizné
prostfedky jeji prepravy na cil. Mezi tvto
prostfedky jsou zahrnuty dé&lostielecké ka-
zetové stlely, délostielecké rakety, operac-
né taktické rizené stfely a rdzné druhy
tizenych i nefizenych leteckych kontejne-
rovych zbrani.

Na navadéci soustavy submunice je kla-
den poZadavek vysoké odolnosti proti ru-
Seni, schopnosti rozliSovani klamngch cil
a techniky jiZ zasaZené. V perspektivé se
poéita s identifikaénim zaffzenfm pro roz-
lisen{ vlastni techniky od techniky protiv-
nika.

Piivodni poZadavek nigeni pouze obrnéné
techniky byl rozsiten na ni¢eni cilii se spe-
cifickou vyzarovaci charakteristikou, coZ
zahrnuje témér vSechnu mobilni, spojovaci
a radiolokaéni techniku.

Prostfedky piepravy submunice na vel-
ké vzdalenosti musi poskytovat moZnost
opravy drdhy b&hem letu na cil v zdvis-
losti na zméndch jeho pohybu. Do priizkum-
nych a palebnych systémi je moZné inte-
grovat pouze vysoce spolehlivé prostiedky.
Jeding tak je zabezpedena poZadovana
funkce celého systému a vysokd pravds-
podobnost znic¢eni cile.

Cilem vyvojovych planii amerického po-
zemniho vojska a vojenského letectva je
vyuZiti vSech dostupnych metod navedenf
tak, aby se co nejvice znesnadnilo pro-
vedeni technickych protiopatieni. To ma
zabezpecit Siroky vyb&r prostfedkd v z4-
vislosti na taktickych a povétrnostnich
podminkéch a technickych moZnostech pro-
tiopatfeni protivnika. Ve vzdalen&jsi per-
spektivé se pocitd s integraci n&kolika typi
pasivnich a aktivnich senzorii do jedné
navadéci soustavy.

Elektromagnetické spektrum a jeho vyuziti
z hlediska detekce cilil

Pivodnf predstavy, ovlivnéné omezenymi
pozorovacimi schopnostmi &lovéka, vedly
k nespravnym zaverim, Ze k detekci tech-
niky bude moZné vyuZit tvarovych a ba-
revnych charakteristik. Velmi brzy se do-
spélo k poznatku, Ze i dobie vycvi€ené lid-
ské oko neni schopno jiZ na malé vzda-
lenosti rozeznat skutefnou techniku od
atrap nebo bod pozadi terénu, je-li pouZito
vhodného maskovani. Tato schopnost je
jesté siln&ji potladena v noci a za sniZené
viditelnosti.

Poznatky uplatnéné v navadécich sousta-
vach protiletadlovych Pizenych stfel na-
znatily smér, kterym se md ubirat refeni
navadé&cich soustav submunice uréené k ni-
¢eni pozemnich cili.

Rozbor demaskujicich pfFiznak@ se za-
méiil na nevyhnutelné priivodni jevy pro-

6 Vojensk& mysl

vozu techniky. Jsou to zejména seismické
a akustické viné a elekaromagnetické vy-
zatovani. Téchto jevi se vyuZiva k indenti-
fikaci cilit a pro pasivni zplisoby naveden!.

Druhou, relativng samostatnou oblastf je
detekce typickych odrazi radiovgch, ze-
jména milimetrovych vin, pro aktivni a
poloaktivni principy navedeni. Krom#& in-
tenzity vyzatfovani se mus! brat v tvahu
také propustnost prostiedi, kterd je v za-
vislosti na vinové délce znazornéna na
obr. 1.

Akustické a seismické viny maji pro na-
vadeéci soustavy jen okrajovy vyznam. Ne-
vyhovuji pfedevsim z hlediska nizké smé-
rovosti. Nékteré systémy aktivnich min
jich vyuZivaji pro zakladni zamiFeni na
sméru, poptipadé jako vstupnich signéld
pro aktivaci dal3ich ¢&idel.

Elektromagnetické vyzaiovani je nejvice
zastoupeno infraervenym zaienim, které
je nevyhnutelnym privodnim jevem &in-
nosti spalovacich motord. Vzhledem k in-
tenzitd vyzafovdni a pokro&ilému stupni
vyvoje infracervenych detektori je pro na-
vedenf{ na cil v soufasné dobé nejvice
vyuzivano.

Vyzatovéni v oblasti radiovych vin je do-
¢asnym privodnim jevem spojenym s pro-
vozem radioelektronickych prostiedki tech-
niky a vSech velitelskgch stupiiii. PFi nigent
staciondrnich objektd se vyuZivaji zejména
kratkovlnnéjsi zdroje pro navedeni Fize-
nych stiel.

Zv1astnf skupinu tvorf ¢idla, kterd vyu#i-
vaji specifického pohlcovani elektromag-
netické energie kovy. Tato &idla snimaji
radiovy Sum terénu a vyhodnocuji oblasti
vyrazného poklesu trovn& 3umu, kterou
zplsobuje pritomnost techniky. Svym pa-
sivnim provozem, pfesnost! a dosahem se
bliZi infradervenym &idlim. Technologicky
zatim nejsou dostatetn& propracovéna. Po-
vazujf se viak za velmi perspektivni.

Aktivni a poloaktivni systémy piekona-
vaji nékteré nedostatky pasivnich zpiisobi
navedeni. Mohou piisobit i proti technice,
ktera nenf v provozu. S ohledem na ,atmo-
sférickd okna“, mlhu, dést a nékteré zpi-
soby maskovéani maji lep&! a&innost. Jsou
viak technologicky ndroén#)3f a zatim
méné odolné proti rudeni.

Navadéna submunice s infratervenymi
senzory

Mé&teni spektrdlni charakteristiky infra-
¢erveného zaieni typického cile a riznych
klamnych cilit ve spektrdln{ oblasti 2 az
5.10-5 m ukazuje, Ze maximum vyzaiova-
ni je u klamnych cilt v &asti spektra
s kratSi vinovou délkou. Typické cile, jako
napi. tanky, obrnéné transportéry, ale
i jiné prostiedky pohén&né spalovacim mo-
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torem, maji naopak maximum vyzafovéani
posunuto do &ésti spektra s vétsi vinovou
délkou — viz ebr. 2, graf a, b, c, d, e, f.
Je-li méieno relativni mnoZstvi vyzaiované
energie v bliZ3i &asti spektra (graf f, &ast
A) a ve vzdalend&j3i &asti spektra (graf f,
&4st B), potom poméru A : B miZe byt vy-
uZito jako kritéria pro rozhodnutf, zda byl
zachycen skutedny nebo klamny cil. Je-li
A:B vé&tsf neZ jedna, 1ze s pravdépodob-
nosti tvrdit, Ze jde o klamny cil. Je-li ten-
to pom#&r men$i neZ jedna, je stejné prav-
dépodobné, Ze byl zachycen skutetny cil.
Tento zpiisob snimani se d&ld pomoci vrst-
venych detektori.

Infradervené ahlové koordinatory cile

Techniky dvouspektralniho snimdni vy-
uZivd uhlovy koordinator cile protiletad-
lové Fizené stiely Stinger. Pro potieby
navadéné submunice musela byt tato tech-
nika jedtd vice zdokonalena. Vzdudny cil
se zpravidla pohybuje na velmi kontrast-
nim a opticky dostate&n& homogennim po-
zadf oblohy. K jeho znigenf postacuje stie-
pinovy G&inek bojové hlavice vybavené pii-
bliZovacim zapalovatem. Koordinédtor cile
proto miZe mit v&tsi zorné pole, které
viak nezaruduje stfetnuti stiely s cilem,
pouze jeji proporciondlni sbliZent.
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Problematika munice se samonavedenim
proti pozemnfm cilim je sloZit&jsf o to,
7e je na ni kladen poZadavek pFimého
kontaktu stiely s cilem, a to za podminek
velmi riznorodého pozadi terénu. Pfitom
musi byt zarudeno pomé&rn& Siroké zorné
pole. ZvétSovani Sitky zorného pole vSak
vede k nepfiznivému pom&ru mezi signdlem
cile a $umem pozadi. Velmi tzké zorné
pole naopak klade vysoké naroky na rych-
lost skenového pohybu senzoru pii prohle-
déavani terénu. Technické feSeni téchto pro-
tichidnych poZadavkd umoZnily pokroky
v aplikaci optickgch vldken. Progresivni
teSeni je zndzorn&no na obr. 3. Mechanic-
ky a opticky totoZny koordindtor, u kte-
rého je detektor nahrazen CtyFmi svazky
optickych vldken, pfivadi, bez poZadavk
na chlazeni, signdl na ¢&tyii vrstvené de-
tektory. Zpiisob sniméni a velikost zorné-
ho pole jsou naznageny na obr. 4. Vyhody
tohoto Fedeni jsou ziejmé. Je zachovéno
okamzZité zorné pole 1 aZ 2 miliradidny a
podstatn® se zv&tsi celkové zorné pole pii
zachovani pfiznivého poméru mezi signé-
lem cile a Sumem pozadi.

PouZiti infraterven§ch koordinétori cile

Omezujici faktory vymezuji moZnosti po-
nZitf infradervenych koordinatori cile jako
soutasti navadeéci soustavy submunice nava-
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déné v kone€né draze letu. Soud4sti soustavy
mus{ byt vyhodnocovaci zarizeni schopné
velmi rychle zpracovat prvotni informaci a
piedat potFebné impulsy vykonnym prv-
kiim zabezpe&ujicim Fizeni letu. Koordina-
tory se uplatiiuji zejména u pomaleji rotu-
jicich stfel s aerodynamickymi iidfcimi
ploskami. PoZadavek na piesnost dopravy
submunice na cil je Fadové stovky metrd.
Takové presnosti musf byt pii stFelb& do-
saZeno, aby samonavadéci soustava zachy-
tila cil. To klade vysoké naroky na rych-
lost a presnost zjiStovani souradnic cili a
zpracovani prvki palby. PFi stFelb& na vel-
ké vzdélenosti k tomu pfistupuje poZada-
vek oprav drahy letu nosite v zavislosti na
zmé&neé polohy cile nebo zpomalen{ postupu
napf. zaminovénim terénu.

Nenavddéna munice
s infratervenym senzorem

Znacny podil hmotnosti i ceny munice
se samonavedenim piedstavuji v¢konné
prvky navadéci soustavy. Pomérné narod-
nd technologie jejich vyroby vedla k hle-
dani jinych zpiisobd iizeni stiely do bodu
stietnuti. Jednou z velmi perspektivnich a
levnych technologii' je submunice bez vy-
konnych prvkd navadéci soustavy. Ta je
zastoupena pouze infracervenym senzorem,
ktery je soudasti iniciatniho ietézce. Hla-
vice je vybavena specidlné upravenou ku-
mulativni néplni, kterd pii vybuchu zfor-
muje priibojné jadro, dosahujici rychlosti
2600 aZ 3200 m.s—1, jeZ je schopné na
vzdalenost nékolika desftek metrii probit
vrchni Cast pancéfovan! aZ do tloustky
45 mm. Submunice po vymeteni z pieprav-
niho kontejneru sama vykondva potFebng§
skenovy pohyb a senzor prohledava terén,
Dojde-1i k zachyceni cile, okamZit& se od-
pali néloZ.

Typickym predstavitelem je submunice
Skeet americké firmy AVCO, kterd m4
hmotnost 2,7 kg, prim&r 95 mm a hmot-
nost trhaviny 0,5 kg. K vyrob& kumulativ-
ni €i8ky, ze které se formuje priibojné jad-
ro, se pouZivd meédi, mékké oceli a ochu-
zeného uranu. Vhodné& volené otaéky a osa
rotace spolu s rychlosti udélenou pii vy-
mriténi zabezpeti, Ze pfed dopadem na te-
rén senzor prohledd aZz 4000 m? terénu.
Zachyti-li typické zéreni cile, dojde oka-
mZité k odpdlenf pribojného jddra, které
je zamireno na cil.

Vyhody a nevyhody ncnavadéné
submunice
Submunice Skeet klade aZ 1000krat vys-
$1 poZadavky na rychlost zpracovani sig-
nalu a 10krdt vyssi poZadavky na pfesnost
dopravy nad prostor cile ve srovnani se sa-
monavadéci submunici. To je moZné splnit

pouze s vyuZitim velmi rychlych integro-
vanych obvodi. Vyhodou tohoto typu sub-
munice je, Ze vy33i poZadavky na presnost
dopravy odstraiiuji omezeni dana tGtlumem
zateni v atmosféfe. Na vzddlenast nékolika
desitek metri je potFebnd citlivost senzo-
ru zaru€ena za vsech povétrnostnich pod-
minek, maskovacich a jinych protiopatieni.

Velmi pozitivni je rovnéZ cenové srov-
nani. Cena stiely s poloaklivni navad&c{
soustavou je 40000 aZ 50 000 dolard. Cena
submunice s pasivnf samonavadéci sousta-
vou je 20000 aZ 30000 dolarii a odhado-
vand cena submunice typu Skeet je 4000
az 8000 dolarii, v zdvislosti na typu pouZi-
tého kontejneru. PfevaZinou &4st ceny tvo-
Ff elektronika. Ofekdva se, Ze zavedenim
hromadné vyroby velmi rychlych integro-
vanych obvodl se podafi dosdhnout jests
priznivéjsich cenovych relaci. Jednodu-
chost a cenovéd dostupnost této submunice
vytvaii predpoklady pro jeji masové za-
vedeni.

Soutasny stav v zavadéni a ndinnosti

submunice

Uvedené typy submunice s infraerve-
nym senzorem jsou ve stadiu vyvoje a ovs-
Fovacich zkouSek. Nejdale pokrocily pii-
pravy zaveden{ protitankové submunice
pro 227mm raketomet MLRS. Tento vice-
icelovy prostiedek palebného ni¢eni tan-
kovych, motostieleckych a d&lostfeleckfch
jednotek protivnika méa dosti‘el 30 aZ 42 km,
v zéavislosti na druhu pouZité submunice.
J¢ vybaven potiebnymi naviga&nimi a v§-
poletnimi prostiedky, které umoZiiuji rych-
1é zahajeni palby bez nutnosti topografic-
kého pripojent.

V roce 1984 byl podepsdn kontrakt na
dokon¢eni submunice se samonavedenim
v kone¢né dréze letu, na kterém se podi-
leji americké, zdpadon&mecké, britské a
francouzské zbrojni spole&nosti. Vysledky
zkouSek G&innosti jednoho z typd submu-
nice jsou uvedeny na obr. 5, palebnd udin-
nost je srovnatelnd s aGéinnosti jadernych
prostiedkii malé mohutnosti.

V daldi etap& vystavby prizkumngch &
palebnych systémi, pldnované na devade-
sdta léta, se predpoklddd vytvofeni sbo-
rového palebného systému CSWS (Corps
Support Weapon System). Vybaven m4 hyt
rizenymi stfelami s dosahem aZ 150 km,
vyvijenymi v rémci programu JTACMS
(Joint Tactical Missile System). Odpovida-
jici prizkumné prostiedky zabezpeduje vy-
vojovy program JSTARS (Joint Surveillan-
ce Target Attack Radar System). Vyvoj
obou systémi probih4 koordinovang, s dii-
slednym respektovanim poZadavkd vyso-
kého stupné& integrace, tak jak to vyZaduji
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Obr. 5

naroky na piesnost a spolehlivost ovéiené
v rdmci vgvojového programu Assault
Breaker.

Zkou3ky submunice s infradervenym sen-
zorem ukazujf, Ze pravd&podobnost zdsahu
cile se bude pohybovat v rozmezi 0,5 aZ
0,8. Nej¥ast&j$im mistem z&sahu submu-
nice bude nejteplejsi, zpravidla motorové
¢4ast vozidla. Ob& skupiny submunice s in-

86

fradervenym senzorem spliuji pFevdZnou
vét§inu poZadavkd, které vyplyvaji ze stra-
tegicko-operani koncepce vedeni tdderu
proti sildm v hloubce. Nespln&né poZadavky
maé zabezped&it submunice s pasivni a aktiv-
ni navadéci soustavou pracujici v kmitog-
tovém pdsmu 30 aZ 300 GHz.

Tato problematika bude obsahem pFisti-
ho ¢&lanku.



