z kapitalistickych armad

AUTOMATIZOVANE
SYSTEMY VELENIA
POZEMNEHO
VOJSKA ARMADY
USA

Podplukovnik Ing. Stanislav Spi§¥4dk

7 Vojenski mysl

INFORMACE

Hlavné dsilie odbornikov v &lenskych
Statoch NATO a najmd USA v stu&asnosti je
zamerané na automatizdciu procesov vele-
nia v pozemnych vojskdch, predovietkym
na automatizované systémy riadenia bojo-
vej &innosti, automatizované systémy ria-
denia prieskumu a riadiace systémy mate-
ridlneho a technického zabezpe&enia vojsk.
Jednou z hlavnych poZiadaviek je zdoko-
nalovanie systémov velenia vojskdm zalo-
Zené na komplexnom vypracovani optimal-
nych Struktir 3tdbov a jednotiek jednotli-
vych druhov vojsk, vo vedeckom stanove-
ni rozsahu informécii dostadujicich pre
optimélne velenie a najefektivnej$ich me-
tod ich spracovania v procese rozhodova-
nia.

Automatizacia systému velenia pozemné-
ho vojska v armdde USA je podmienend
zavadzanim vypodtovej techniky do v3et-
kych organov velenia, najm# na diviznej
arovni. Za rozhodujice pri rieSenf automa-
tizovanych systémov velenia sa povaZuja
tieto hladiska:

— vysokd pohyblivost vojsk,

— rychle zmeny taktickej situécie,

— nasytenost priestorov bojovej €innosti
vojskami,

— velkd dynamika bojovej &innosti,

— zna&né nidivost jednotlivgch zbratio-
vych systémov,

— zvySujica sa elektronizdcia bojista a
rychly rast a objem informaécif.

Automatizované systémy velenia
pozemného vojska

V armédde USA st prdce na vyvoji a za-
vadzani automatizovanych systémov vele-
nia sledované viac ako 15 rokov.

Vygvoj sa dé ¢lenit do troch etdp:

— v prvej etape boli automatizovanymi
prostriedkami rieSené funk&né tdlohy na
rdznych stupiioch velenia a v réznych dru-
hoch vyzbroja a materidlnej zdkladne s cie-
Iom zredukovat &as najpracnejSich ope-
récii,

— druh4 etapa $tandardizuje a integruje
rézne sytémy s vyuZitim jednotnej formy,

— rozvojom tretej etapy vznikd komplex-
ny automatizovany systém, zahriiujici viet-
ky ¢€lanky rozdielnych funk&nych tdrovni.
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Po dokondeni vystavby a dosiahnuti po-
Zadovanej vzajomnej zla&iteInosti sa pod-
statne zvysi kvalita velenia v priebehu
priprav a potas vedenia bojovej &innosti.

Celkovy pocget polnych stprav vypocto-
vej a organiza¥nej techniky sa mé zvgsit
na stupni armadneho zboru z 56 v roku
1979 na 110 v roku 1985. Na stupni divizie
za rovnaky &as z 1 na 20. Tento podiel vy-
plgva z planovanych nékladov do roku
1985: 27 % — delostrelectvo, 18 % — voj-
sko PVO, 16 % — prieskum, 11 % — REB,
10 % — spojenie, 10 % — materiédlno-tech-
nické zabezpetenie, 6 % — velenie a ria-
denie a 2 % — administrativa.

Automatizovany systém riadenia bojovej
tinnosti pozemného vojska

(Tactical Operations System — TOS)

Je urdeny pre zabezpeCenie informécii
o bojovej situécii, potrebnych pre rozhod-
nutia a pre planovanie velitelov a 3tabov
na stupiioch prapor—brigdda—divizia—ar-
madny zbor. Systém aplikuje automatizo-
vané spracovanie dat na vybrané oblasti
spravodajské a na koordin4ciu bojovej &in-
nosti s palebnou podporou. Systém TOS
zvySuje operativnost a efektivnost prace
velitelov a $tabov tym, Ze:

— umoZiluje dokonalejSie spracovanie a
prenos informéacii a uchovanie vybranych
informécii potrebnych pre rozhodovanie,

— zabezpefuje spracovanie informécii
v takmer redlnom ¢&ase, €o zniZuje dobu
reagovania na &innost protivnika,

— roz$iruje moZnosti odovzdédvania sprav,
rozkazov a nariadeni,

— oslobodzuje Staby od mechanickych
¢innosti, ako je pisanie zdznamov, spraci-
vanie a zobrazovanie Gdajov a vypoctov.

Systém TOS predpokladd automatizova-
nie aZ 30 opera¢ng taktickych uloh, ktoré
sa daja rozdelit do tychto skupin:

— zber bojov§ch informécii o situacii,
bojovych zostavdch a charaktere bojovej
¢innosti vliastnych vojsk a vojsk protivnika,

— plénovanie a riadenie vSetkych dru-
hov bojovej &innosti.

Zahriiuje vypottové strediskd, koncové
stanice pre vstup a vystup informécii, zob-
razovanie a daldie vstupné a vystupné jed-
notky. Predpokladad sa, Ze na vypoftové
stredisko divizie sa napoji viac ako 30 kon-
covych stanic. Informécie od prvosledo-
vych pozorovacich stanovist, spravodaj-
skych dostojnikov a ostatnych jednotiek sa
odovzddvaji na koncové stanice praporov
a brigdd pomocou vstupnych jednotiek,
ktoré umoZiiuji iba odoslanie formalizo-
vanych sprdav. Koncové stanice odovzdé-
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vaju preverené informacie pomocou vypo-
¢tového strediska divizie. Po&itat strediska
zhromazduje informécie od vSetkych kon-
covych stanic, roztrieduje ich a provnava
so skor uloZenymi informéciami. Informa-
cie od divizif postupuji do vypoétového
strediska armadnych zborov a hlavného
vypoétového strediska nadriadeného veli-
telstva.

VeliteIské stanoviStia brigdd a vy3Sich
stupiiov si vybavené podla potrieb zobra-
zovacimi zariadeniami, zariadeniami pre
zakreslenie situdcie do mapy, zariadenim
pre zobrazenie taktickej situécie, tlaciar-
fami a dalekopismi.

Systém TOS sa realizuje v dvoch pro-
gramoch:

— Program TOS-75 je zékladny variant.
Jeho vybavenie je urfené na rovnakom
principe ako Takticky systém riadenia pal-
by polného delostrelectva (TACFIRE). Prvé
dodéavky systému sa uskutonili v roku
1979.

— Program TOS-EUR je prototyp Auto-
matizovaného systému riadenia bojovej &in-
nosti pozemnych vojsk, ktory bol skusany
v polnf§ch podmienkach pri velitelstve po-
zemného vojska USA v Europe. Zéavery
z jeho prevadzky sa vyuZivaji pre systém
TOS-75.

Integrovany systém riadenia bojove] &in-
nosti (Integrated Battlefield Control Sy-
stem — IBCS) je vyvijany s cielom zabez-
pedenia centralizovaného riadenia bojovej
&innosti a palebnej podpory pozemného voj-
ska v priestore bojovej &innosti a koordi-
novaného pouZitia sil a pristriedkov v3et-
kych druhov zabezpegenia. PouZitim toh-
to systému sa m4 zvy3it efektivnost bojovej
¢innosti pozemnych vojsk automatizaciou
procesu zhromazdovania a prenosu infor-
macii potrebnych pre rozhodovanie veli-
telov a $tabov. Systém ma pracovat v real-
nom tase a v reZime utajenia prevédzky.
M4 tieto podsystémy:

— riadenia

— prieskumu,

— operaény,

— zabezpecovaci.

PretoZe vstupné informdcie od brigdd a
préporov nie st predbeZne spractivané, bol
v rokoch 1970—1973 vypracovany princip
prenosu dat pre velenie a riadenie (Com-
puter Assisted Command and Control Con-
cept — CAC3) pre stupei divizia—pra-
por—rota. Podla tohto principu mé mat di-
vizia hlavné a pomocné vypoctové stredis-
ko, ktoré budd obdobou vypo&tovych stre-
disk TOS. U brigddy bude pomocné vy-
po&tové stredisko. Pre prenos sprdv medzi
strediskami a od koncovych stanic bude:



pouZitd kombindcia &fslicovej a anal6gove]
metédy prenosu. Anal6govd met6éda bude
pouZitd pre prenos rozkazov, nariadeni a
dolezitych informécif na v3etkych stup-
iloch velenia od roty aZ po diviziu s vyuZi-
tim linkového a réddiového spojenia. Cisli-
cova metdda je pouzitd u praporov, brigad
a divizii pre prenos zovieobecnen§ch prie-
skumnych informaécii, schém, grafov a pod.
Podla predbeZného hodnotenia je tento
princip efektivnejsi, avSak kone&né hodno-
tenie a zdvery pre jeho zavedenie nie st
eSte spracované.

Takticky sysiém riadenia palby polného
delostrelectva
(Tactical Fire Direction System —
TACFIRE)

Je urceny pre riadenie bojovej &innosti
poIného delostrelectva na stupni divizia—
arméadny zbor. Zabezpecuje vy$3iu uéin-
nost palebnej podpory polného delostre-
lectva zvySenim presnosti palby, lepsim a
rychlej§im vyuZitim vSetkych tdajov o cie-
Yoch, skritenim €asu potrebného pre pri-
pravu palby, efektivnym vyuZitim paleb-
nych moZnostf{ a optimélnym pridelovanim
cielov palebnym jednotkam.

Takticky systém riadenia palby poIného
delostrelectva umoZiiuje rie$it u poIného
delostrelectva na zédklade automatizovaného
spracovania udajov tieto zékladné ulohy:

— zhromaZdovanie a spracovanie tudajov
delostreleckého, topografického a meteoro-
logického prieskumu,

— Pplénovanie a taktické riadenie palby,

— vyber optimélneho typu a pcétu zbra-
ni a jednotiek pre plnenie palebnych tloh,

— ziskanie prehladu o stave jednotiek a
municie.

Okrem rieSenia tychto zdkladnych tloh
poskytuje systém TACFIRE udaje pre pred-
beZni analyzu cielov, plénovanie jadro-
vgch a chemickych uderov a vyhodnoco-
vanie radiatnej a chemickej situacie ,Stre-
disku riadenia bojovej ¢innosti“ divizie
alebo armadneho zboru.

Pre predbeZné planovanie palby na 35
cielov beZznym ru&nym spdsobom bolo po-
trebné asi 7 hodin. Systém TACFIRE. umoz-
ni skrédtenie tejto doby asi na 30 sekind
(od okamihu vyslania udajov o cieloch
predsunutymi pozorovatelmi).

Koncepcia tohto systému je rieSené tak,
aby systém bol schopny integrédcie s dal-
8imi automatizovanymi systémami riadenia
pozemného vojska. Technické podmienky
pre systém TACFIRE boli schvdlené v roku
1966. Skoncéenie skiSok sa uskuto&nilo
v roku 1973—1974 a jeho pouZitie vo voj-
skédch od roku 1979.

Systém riadenia palby protilietadlovych
riadengch striel

(AN/TSQ-73 Missile Minder)

Je mobilny automatizovany riadiaci a ko-
ordinaény systém PVO. Zabezpecduje velite-
Tom brigédd, skupin a oddielov protivzdus-
nej obrany sledovanie a vyhodnocovanie
vzdudnej situdcie v redalnom c¢ase, vymenu
informécii medzi jednotlivymi systémami
PVO a riadenie a koordindciu ¢innosti ak-
tivnych prostriedkov PVO (jednotiek PLRS
Hawk a Nike Hercules). Okrem toho umoz-
fiuje vymenu informécii a sa&innost so sy-
stémami riadenia PVO inych druhov vojsk.

Systém riadenia palby protilietadlovych
riadenych striel je zavedeny na velitel-
skych stanoviStiach protilietadlovych rake-
tovych brigéd, skupin a oddielov PVO. Je
vyuZity predov3etkym pre sledovanie &in-
nosti podriadenych oddielov, rozdelovanie
prostriedkov a planovanie operacii proti-
vzdudnej obrany. Vlastna &innost pri obra-
ne vzdusného priestoru je riadend z veli-
telskych stanovidt protilietadlovych rake-
tovgch oddielov a zabezpefend palebnymi
jednotkami, véitane sledovania vzdusnej
situacie a zladovania bojovej Cinnosti pa-
lebnych jednotiek.

Programové vybavenie systému umoZiiu-
je riedit 3pecifické funkcie PVO v tychto
hlavnych oblastiach — v:

— operatnom programovani zahriiuje
v8etky funkcie potrebné pre riadenie a ko-
ordindciu ur&itého pod&tu palebnych baté-
rii PLRS, predovSetkym celkovi kontrolu
vzduSného priestoru, zistovanie, sledovanie
a identifikdciu vzdudnych cielov, zobraze-
nie a prenos tdajov,

— programoch simulujicich bojovi si-
tudciu umozni vycvik operatorov a kontro-
lu zariadenia systému,

— testovacich programoch napoméha
odstraiiovat chyby na diernych Stitkoch.

Tento systém pouZiva upraveny poc&itaé
AN/GYK-12, ktory sa pouZiva aj u systému
TACFIRE. V oblasti riadenia sil a prostried-
kov PVO je systém riadenia palby protilie-
tadlovych riadenych striel uZ piatou gene-
raciou riadiacich systémov, ktory je zave-
deny do poInych podmienok. Pri nahrade
systémov PVO (Missile Mentor a Missile
Monitor) je prinosom jeho vysoka spolah-
livost a presnost v poInych podmienkach.

Systém riadenia letovej prevadzky
vojskového letectva
(Air Traffic Management System — ATMS)

Je uréeny pre riadenie prevadzky vojsko-

vého letectva na stupni divizie. Sklada sa
z piatich podsystémov, ktoré zabezpeduji
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kontrolu leteckej prevadzky, riadenie vzle-
tov a pristavania, kontrolu letu, prenos
tidajov osadkam a navigédciu. Hlavngm prv-
kom systému riadenia letovej prevadzky je
automatizované stredisko riadenia letovej
prevadzky (ATMAC). Toto stredisko zabez-
petuje cely poZadovany rozsah spracova-
nia GUdajov, potrebnych pre riadenie leto-
vej prevadzky. Systém riadenia letovej pre-
vadzky zabezpeduje:

— sledovanie zdkladnych parametrov letu
vzdudngch cielov v stanovenom vzduinom
priestore,

— bezpet&nuq, plynuli a rygchlu letova pre-
vadzku,

— koordinaciu letovej prevddzky vojsko-
vého letectva s letovou prevédzkou voj-
skového letectva a letectva vojskového na-
mornictva,

— zvySenie u&innosti bojového pouZitia
vojskového letectva, predovSetkym divizii
a armadnych zborov,

— riadenie letovej prevadzky pre su&in-
nostné lietadla.

Tento systém méa spolupracovat s ostat-
nymi automatizovanymi systémami riade-
nia pozemného vojska, vojenského letectva
a namornictva a pripadne civilného do-
pravného letectva. Automatizované stre-
disko riadenia letovej prevadzky zabezpe-
tuje potrebné tdaje v redlnom case a zvy-
Senie efektivnosti operacii vojskového le-
tectva v péasme bojovej ¢&innosti divizie.
Prijima, spraciva, uchovéva, zobrazuje a
rozsiruje informécie potrebné pre riadenie
letovej prevadzky.

Programy pocitacda si spracované v mo-
dulovom prevedeni tak, aby €o najskoOr na-
poméahali plneniu uloh strediska. Celkovy
program je zostaveny zo skupin modulov
zoradenych podla ich funkcie. Moduly su
usporiadané do jednotlivych programov na-
sledovne:

— riadiaci modul sleduje a tasovo zrov-
nava v3etky programy v ramci ATMAC,

— modul letovych planov obsahuje pro-
gramy pre zdznam, spracovanie a vyuZzitie
letovych planov,

— modul pre sledovanie letov udrZuje
v paméti parametre letu,

— modul pre odvratenie moZného stre-
tu urduje pripustni vzdialenost sledova-
ného vzdu3ného ciela a predvida pravde-
podobnost stretnuti,

— modul pre z&znam parametrov letu
zistuje letové Gdaje pre riadenie a bezpet-
nost letovej prevadzky,

— zobrazovaci modul zabezpeluje pre-
pojenie vypoétovej techniky so zobrazova-
cim a ovladacim zariadenim strediska a
zabezpedenie zobrazenia Gdajov,
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— prevadzkovy modul zahriiuje skiSob-
né operané programy a zéznamové pro-
gramy.

Celkovy vyvoj automatizovaného stredis-
ka riadenia letovej prevadzky bol skon-
geny v roku 1975. Prvé jednotky pozemné-
ho vojska nim boli vybavené v roku 1980.
Vyvoj strediska vychadzal z vyhodnotenych
skisenosti z prevadzky a skaSok prototy-
pu Poloautomatického strediska riadenia
leteckych operacif (Semi-Automatic Flight
Operation Central — SAFOC), ktory bol
dodany vyrobcom v roku 1969.

Vyhladové 3tadie ukazujd, Ze aercmobil-
na koncepcia pozemného vojska si vyZadu-
je zintenzivnenie letovej prevadzky vojsko-
vého letectva. Tym sa stalo automatizované
stredisko riadenia prevadzky vojskového
letectva, ktoré zvysilo efektivnost riadenia
letovej prevadzky vojskového letectva.

Systém riadenia
pozemn§ch a obojZivelnych operacii
(Ground and
Amphibious Military Operations — GAMO)

Systémy riadenia taktického letectva
a protivzdunej obrany
(Tactical Air Control Systems — Tactical
Air Defense Systems — TACS — TADS)

Tieto systémy st zatial v Stddiu vyvoja
a maji byt vysledkom a vyvrcholenim spo-
lo&ného usilia pozemného vojska, vojsko-
vého namornictva a letectva. Systémy maja
zabezpetit vzéjomni sidinnost v3etkych
zloZiek ozbrojenych sil USA pri plneni spo-
loénych operanych tloh v priestore bo-
jovej &innosti. Vyvoj je zamerany predo-
vietkym na integraciu zariadenia pre auto-
matizované spracovanie a prenos udajov.

Systém tylového zabezpetenia
(Combat Service Support System — CS3)

Systém tylového zabezpeenia je uréeny
pre automatizdciu procesov riadenia v ob-
lasti tylového zabezpetenia armdadnych
zborov a divizifi pozemného vojska USA.
Okrem toho spractva data pre potreby vys-
3ich velitelstiev.

Systém tylového zabezpelenia zaistuje
automatizované spracovanie adajov v ob-
lasti vedenia ustrednej evidencie vojenské-
ho materidlu, zasobovania v3etkymi druhmi
vojenského materidlu, finantného zabezpe-
&enia, technického zabezpedenia, personal-
nych a administrativnych otdzok. Pre za-
bezpetenie tychto funkcii je rozdeleny na
tri zdkladné podsystémy:



— spravy vojenského materidlu,
— riadenia materidlno-technického za-
bezpeé&enia,
. — pre persondlne a administrativne otéz-
y.

V zavislosti od pracovnych podmienok a
objemu prac mdzZu byt vypoétové strediska
bud pohyblivé alebo stacion&rne. Z&klad-
nym prvkom pohyblivého vypo&tového stre-
diska je podita¢ tretej generécie typu IBM
360/40. Pre staciondrne vypo&tové stredis-
kd sa pouZiva pocita¢ typu 1BM 360/50.

Systém tylového zabezpedenia je vyvija-
ny od roku 1965. V roku 1969 firma IBM
vyrobila 6 prototypov, z ktor§ch 5 bolo po-
hyblivfch a 1 staciondrny. V roku 1972

schvélilo Ministerstvo obrany USA modifi-
kaciu CS3 tzv. koncepciu dvoch poéitadov
armadny zbor—divizia. PretoZe cely systém
je umiestneny v tylovom priestore armaéd-
neho zberu a vybaveny dvoma sipravami,
potitate umoZnia rozptylit jeho prvky, je
systém menej zraniteIny. Tym, Ze vypoéto-
va technika a s fou spojené zariadenia sa
neumiestiiuji v tylovom priestore divizie,
vzréastla aj mobilnost divizneho typu. CS3
je plne rozvinuty od roku 1976. Systém
poskytuje velitelom potrebné tdaje pre
operatné rozhodovanie a umoZiiuje efek-
tivne vyuZitie sil a prostriedkov, ktoré
maji k dispozicii. Priniesol zniZenie obje-
mu evidenénych préc a zniZenie po&tu ad-
ministrativnych praccvnikov.

Automatizované systémy velenia zabezpe€ia v budicnosti Gplné a presné zhromaZdo-
vanie informécii prakticky v redlnom ¢ase, ich spracovanie, vyhodnocovanie a zobra-
zenie v potrebnej forme na v3etkych stupiioch velenia. Po napojeni na ostatné systémy
pozemného vojska koncom osemdesiatych rokov skratia &as potrebny pre rozhodovanie
a zvysia kvalitu prace na veliteIskych stanovistiach.
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COIEPXAHHNE

OcHoBHEIC 3a1a9n BOeHHO-HAy9HON paGoTer B UHA . . . . . . . . . . 3

B crathe pasGmpaioTcs aKTyanBHbIE MPOGIEMbI CBA3AHHBIE C YCKOPEHHBIM BHEIPEHHEM
PE3yJIbTaTOB HayKH M TEXHUKH B XOJe peanusaumu uoctaHoBieHusa XVI cnesna KIIY,
VKasbIBaercst, Kak yayudIuTh (OPMBI M METObI HAYYHO-TEXHIUECKOTO PA3BUTH, OTBEYA-
IolIMe COBPEMEHHBIM TPEGOBAHUAM BO BCEX 0GJIACTAX CTPOHTEILCTBA U MOATOTOBKH Boopy-
sKeHHbIx Cui,

IMonxosruk Bragucias PriSenku, kKanauaaT Gpuinocodbcknx HayK, JOLEHT
q 1x eTCKOe €CTBO H COAPYXKECTBO . . . . . . . , . ., .
ABTOp CTaThd, B CBSI3H C COPOKOBOI TOZOBIIMHOM Moamucanns Jloroeopa o Apyskoe,
B32UMOIOMOILM M IOCJICBOHHOM COTPYIHHUECTBE MEXIy UeXoCJI0BauKoi pecnydamKoi
u Cowoszom Coeercknx Conmanuctnueckux Pecmy6imk, paccmaTpHBaeT ero TIPHHLMITBI
M NpOSsIBJICHHs B INOCIEBOCHHOM mepuoie. llanee aBTOp cTaThM OOpallaeT BHHMaHMe Ha
HoBbIt Uexocnosanko-Coserckuit JJorosop, noamicannblii B mae 1970 rona.

BOEHHOE MCKYCCTBO

Tenepas-neiitesanr Bacun ITasauy
Vaopas >/ ¢ MH B p HBIX OIE€PANMAX . . . . . . . . . . , . ..
ABTOp CTaTBH, HCXOJI1 M3 O0LIETO PyKoBoAcTBa Boopyskenusimn Cuaamu u YCJIOBMIT Be-

JIeHHs1 COBPEMCHHBIX OIepaliuii, pa3dMpaeT HOBOE COZIEPIKAHME YIIPABJICHHS BOMCKaMH, ero
HEIIPEPLIBHOCTh, YCTOHYMBOCTL M THOKOCTE.

TMonxosuuk Muxan JIOKBEHL, KAHAHAAT BOCHHBIX HAYK
K paunonanuzaumn GoeBbIX JOKYMEHTOB . . . . . . . . . . . . . . . . . ..
ABTOp CTaThbH Pa3GHpPaeT HEKOTOPbIiT ONBIT M3 Pa3PaGOTKH GOEBBIX JIOKYMEHTORB, oOpaiuas
BHHMaHHE HAa HX COACPyKaHHE, 00BEM, METOINMKY IMOATOTOBKM, @ TAKIKE CIIOCOD HX HCIOIb-
30BaHMA B XOJ€ BEACHUS onepauuy n 6os.

IMonxosunk Hoced ITneBKa
3amuTa MecT yup A OT P AKH OPOTHBHHKA . . . . i

ABTOD CTaTh Pa3bHPaeT OPraHH3aLMIO GOsT C TEXHHUYECKOIT PA3BEAKOIl IPOTHBHIKA 1 MO~
UCPKUBAET €e HenpepbLIBHOCTS (YHHUTOXKEHHE CHJI M CPEJACTB Pa3BeiKH, OPraHH3AIHsI
TIOMEX, MACKHPOBKA, 3 TAK)KE J€30PraHM3alHs NPOTHBHHKA).

IMoanonkoBuuk Mso Bnaxex
PopMEl u cioco0sr yapasnesma PBA . . . . . . . . . L L L L L
ABTOpP CTaTBH, MCXOIs M3 BarKHEHIUMX M3MEHeHii B GOCBOI JeATENLHOCTH NPOTHBHHMKA,
KOTOpasi BJNACT Ha criocod u ¢opmel ynpasiieHus PBA, pastupaer TpeGoBanus B 06,1aCTH
VNPaBJICHHA, €T0 YCTOHYMBOCTb, TIPMMEHEHHS OJICKTPOHHO-BLIUMCIMTEIBHBIX MAIlHH,
a TaKyKe MeTOAMKH paborsl Taba PBA.

Toanonxosuuk Ppantninek BapTa, KauauaaT BOCHHBIX HayK, JOLEHT
PyxoBoACTBO apThinepniickoii passenkoit . . . . . . - - .

ABTOp CTaThh pa3bUpaeT COBPEMEHHAII CIIOCOD PYKOBOJICTBA apTHIJICPHIICKOI pa3sBe/IKoil,
e¢ MJIAHHPOBAHHE, OPTaHH3aLUI0 ¥ ONEPATHBHOCT.

TonxoBruk Dmxen Toiac, KAHAUAAT BOCHHBLIX HayK

nonkosuuk HMean Inpyunk
Vaopasnenne asnanueii u sofickamu IIBO u3 o6bequmenmoro KIT . . . . . . . .
ABTOpBI CTATHM PACCMATPUBAIOT BOIPOCHI ONPEACICHHA M OLEHKH COBPEMEHHOI1 CHCTEMBI
YNpaBJIeHUA B aBHaUnH U B Boiicky ITBO, pasbuparor npobrematnky oobeautentoro KIT

asuauuu 1 IIBO, €ro 0cHOBHBIE DJIEMEHTBI H COCTARB, @ TAK)Ke HEKOTOPBIIT ONBIT U3 PAGOTHI
yxasausoro KIT.
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Tenepan-neitrenaut Kapon Ceneurn
nonkoBHUK Mupocnas Koroyr

PaseuTHe ynpasnenns Boiicka [IBO masemmoro Boiicka . . . . s o %

ABTOpbI CTaTbH 00BACHAIOT MPUHUHILI OPraHU3AIHMH YIIPABJICHHA BOIicKa HBO Ha3eMHOTO
BoJicKa ¢ HCHob30BaHuem oobeaunensoro KIT asnanuu n I1BO.

Tlonxosuuk Moced HeMe 1, KaHANAAT BOCHHBIX HAYK
Hna>kenepHOe ofecneyenHe MECT YUPABICHHA . . . . % Ly P G F

ABTOp CTaThH pa3OMpACT COAEPIKAHME MHIDKEHEPHOro oGecneqemm MecT ynpasneuuﬂ,
Pasrpak/IeHHe TUIRHMPYEMOro PaifoHa PasMellleH s IYHKTOB Y IIPaBJIeHH s, X MACKMPOBKY,
BEPOATHOCTh BHIXOAA H3 CTPOST 9THX ITYHKTOB NOCIIC HANMaJeHU#A IMPOTHBHMKOM, & TaKzke
JMKBHMAALHIO TOC/IEACTBHI AIEPHOTO HAMAICHHA.

Tonxkosuuk Jlagucnae Mamura
K aBTOMAaTH3alHA YIP 30 XHMHET 0 BOH s ‘

Cratsa MH(OPMHPYET uMTaTelell O HEKOTOPBIX Mpodiemax MepPCHCKTUBBI YNPaBJIeHHA
XHUMHYECKHM BOICKOM. Amop o0palaeT BHUMaHHe Ha cOOp, 0OpaGOTKY ¥ JOBEIeHHE
uH(OpMAaLKit O PAIUALMOHHOM H XMMHUECKOi 0GCTAHOBKE 110 HCHOJTHHTENeH.

TTonkoBHuK 3aeHeK JIoKauuex
K passuTHIO Ha MecTax ynpa o W e 5 N te s et B

ABTOp CTaThu pas0MpaeT COBPEMEHHYIO CHCTEMY snyrpelmei’x CBASH, @ TAK)KE HEKOTOPbIC
HANPABJICHHA B €€ PA3BMUTHH B PAHOHAX Pa3MELLCHHS MECT YIPaBICHUA.

TMosxosuuK Mupsxu Py, KaHAHAAT BOCHHBIX HAYK
K pyKOBOACTBY TEXHHYECKAM ofecneweHHEM . . . 3 5 ¢ W s

ABTOp CTaTbH paaﬁnpac‘r npoonewa'mky YNpaBJIeHHA TEXHUUYECCKHM OGCCHC‘ICIMCM B CBA3H
C BBEICHHEM JIOJDKHOCTH 3aMECTUTEIISA KOMAH/IYIOLIEro 0 BOOPY>KCHHIO.

TTonkoBHUK SJH My CHII, KaHAHAT BOCHHBIX HAyK
@opMBI B COOCOOE! YIPABIEHAS THIIOM . . . G E W EAS % W6 IR W 4L & ua @

ABTOp CTaTEM PaCCMaTPUBAET BONPOCH! YNPABJICHUSA ThIIA B €10 HOBBIX OPTaHH3aUHMOHHbIX
CTPYKTYPAX, M B CBA3N C 9THM, pa3bupaeT HX BIMAHHE Ha (GOPMBI H COCOOHI YNPABIICHUST,
a TaKyKe "2 MPAKTHUECKYIO JEATENBHOCTS WTaboB U BOJCK.

M3 COLMAJIMCTUUYECKHUX APMUIT

VnpasnenHe TAHKO-TEXHHYECKHM O0eCHedeHHEM B ONEPANHAX . . - . - - « =« -«

ViopagileHHe OPONECCOM MOPANLHO-HOTHTH # H IICHXONOT # moxro-
TOBKMR BOBCEC o« v 5 % & 5 o %0 % 56 w0k S E e w leU W e e W oe e e e N e W e

MNHPOPMAILIMU

Tloanoakosuuk Cranuciae Cnyurmak :
ABTOMATH3NPOBAHHLIE CHCTEMBI YIPaBIeHAA Bojickamu apmex CINA . . . . .

AB-rop PasBypaeT aBTOMATHIHPOBAHHLIE CHCTEMBI YIPABIICHHUA BOACKaMH 0 3BEHA = apmeii-
ckuit Kopryc. OH pPacCMaTpPHBAET aBTOMATH3MPOBAHHYIO CHCTEMY HA3€MHOTO BOICKa,
YIIPaBJICHUSA OTHEM APTHJIIEPHH M 3EHHTHBIMH YIIPABIIACMBIMH PAKETAMH, CHCTEMY YIIPaBJie-
MHA apMeiicKolf aBHaLueil, & TAK/Ke THUIOBOrO 00eCneveHNs.
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