Operacni umeni a taktika

AUTOMATIZACE PLANOVANi PRESUNU

Major Miroslav Skop,

nadporutik Jan Cervinka, promovanj matematik .

Dosavadni metody prace Stabu pii pla-
novani a rizeni pfesuni s vyuZitim za-
staralych pomicek jsou malo efektivni
a Casové prili§ narofné. Rizeni pFfesunu
mnohdy pak ztroskotdva na nedostatku
informaci o jeho prubéhu.

Dosavadni experimentalni prace pro-
kazalv mozZnost a efektivnost vyuziti sa-
mocinnych pocéitact pro planovani a Fi-
zeni presund, jako jedné z Cinnosti Sta-
bli, ktera postupné rozsSifena na plano-
vani a rizeni vSeho pohybu v zdjmové
oblasti muze vytvoFit ucelenou oblast
v perspektivhim systému automatizace
ve veleni vojskum.

Jeden ze zdkladnich dkoli mechaniza-
ce a automatizace planovani presunu je
spravné zplanovat presuny na velké vzda-
lenosti za slozitych podminek presunu
(znicené mosty, osady, slozita radiac¢ni si-
tuace, zamorené prostory) a dorucit tento
tikol podfizenym jednotkam.

Planovani pfesunt ovliviiuji tyto fak-
tory:

— ukol stanoveny velitelem a zpraco-
vany Stédbem,

— Jjednotky — fizeny objekt, tj. prou-
dy vozidel charakterizované ndzvem nebo
¢islem, které maji urditou délku, sloZe-
ni a pochodovou rychlost,

— prostor tj. komunikaéni, Zelezni&ni
nebo vodni sit v prostoru, ve kterém se
jednotky pfFesunuji,

— ¢as, ovliviiujici jak ¢innost jedno-
tek, tak i prostor.

Formulace ilohy

Uvedené tudaje, které byly podrobeny
analyze, byly podkladem pro formulaci
ulohy a sestaveni komplexniho programu.

Uloha byla formulovéna takto:

Plénovani pfesuni pomoci samoc&inného
poditade, s moZnosti plnit tyto tukoly:

— vyhledat, zavést a uchovat v pa-
méti politate udaje o stavu a vytizeni
komunikaéni sité, prubéZné dopliiovat a
pozmérfiovat;

— na zékladé vstupnich Gdaji o star-
tu, cili, dob& zahijeni pfesunt a ddajd,
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ulozenych v paméti poéitate, nalézt opti-
malni osu ze startu do cile nebo osu
podle urceni mezicild a vypocitat zaklad-
ni Casové ddaje pro prujezd kiiZovatka-
mi;

— zaneprazdnéni kriZovatek a spojnic,
zpuisobené planovanym piesunem, zazna-
menavat do paméti pocitale a vyuZivat
toto pii planovani dalSich presunt.

Zpusob FeSeni

Ulohu planovani pfesuni pomoci sa-
mocéinného pocitate reSime komplexnim
programem.

Komplexni program sestaveny jako ce-
lek by byl velmi rozsahly. V praxi bude-
me Casto potFebovat jen jeho uréitou
¢ast. Proto byl komplexni program sesta-
ven jako soustava podprogrami, spoje-
nych navzajem fridicim programem, ktery
na zdkladé zvoleného vstupniho parame-
tru urc¢i spravny typ ulohy a zapoji do
¢innosti jen podprogramy, potfebné k fe-
Seni daného typu ulohy.

Ridici program ,prid&li“ zpracovéani
téchto vstupnich Gdaju prislu¥nému pod-
programu, ktery pak vyda vysledky své
prace nebo je uloZi do paméti, aby je
mohly zpracovat jiné podprogramy.

Komplexni program pro plédnovéni pi'e-
sunt sklada se zatim z 20 podprogrami.
Popisovat vSechny podprogramy by bylo
prilis obsahlé. PopiSeme proto pouze dva
nejdtlezitéjsi podprogramy a to vybér
optimilni osy a casové kalkulace, které
zhruba daji pifedstavu o praci celého pro-
gramu.

Jeden z hlavnich podprogramu je pod-
program pro vybér optimalni osy. Pro
tento podprogram bylo pouzito Dijkstrovy
metody, ktera pracuje tak, Ze po zadani
startu a cile, rozdéli kfizovatky do tfi
skupin:

1. skupina — kriZovatky, do nichZz uz
zname nejkrat3i cestu ze startu,

1I. skupina — kftiZovatky, ze kterych
pfi dalsim kroku pfFiddme nékterou do
skupiny I (tedy kfiZovatky ,sousedici*
s kFiZovatkou skupiny 1.),
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Schéma

c¢innosti ridiciho programu

»| vstupni podprogram

vstup I
| .| podprogram pro vybér
v < | ¥l optimalni osy
1 |
Fidici *
program = | kalkulaéni podprogram
4_
|
v
. — »| vystupni podprogram
vystup .

III. skupina — ostatni kiiZovatky.

Vychazime z predpokladu, ze ve sku-
piné I je pouze start, ve skupiné II kii-
zovatky, do nichZz vedou ze startu spoj-
nice a ve skupiné III ostatni kriZovatky.

Ktizovatku ze skupiny II, do které vede
nejkratSi cesta ze startu, vyjmeme ze
skupiny II a dame do skupiny I. KfiZovat-
ky ,sousedici" s ostatnimi kfiZovatkami,
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které jsou ve skupiné III, dime do sku-
piny II.

Neni-li pravé pridand kriZovatka ci-
lem, opakujeme postup déle. Dospéjeme
-li az k cili, najdeme tak posloupnost kii-
zovatek, uréujici nejkratSi cestu do cile
v mnoziné I.

Priklad:

ciL

28
5Lkm 27

Optimdlni osu muzeme hledat ze &tyf stanovisek:

1. ohodnoceni osy je &as
2. ohodnoceni osy je spotfeba PHM
3. ohodnoceni osy je radiaéni situace

4. ohodnoceni osy je — log. pravd&podobnosti, %e spojnice neni uzaviena

situacich a pfi ruznych proudech naby-

Hledat optimalni osu jen z jednoho
vaji uvedena kritéria ruzné duleZitosti.

tohoto hlediska neni spravné. V ruznych
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Major Miroslav Skop, nadporucik
Jan Cervinka prom. matematik

Skupina I Skupina IT Skupina III

zalitek start 12, 25, 26 23, 29, 28, cil, 27
1. krok start—12 23, 25, 26 29, 28, cil, 27
2. krok start-12-23 25, 26, 29 28, cil, 27
3. krok start-12, 23

start-25 26, 29 28, cil, 27
4. krok start-12-23

start-25§

start-26 28, 29 cil, 27
5. krok start—12-23

start-25

start-26-28 29, cil 27
6. krok start—|2-23

start-25

start-26-28-cil 29, 27 —

O dulezitosti a vyznamu jednotlivych
kritérii nemze rozhodnout podcitaé, ale
velitel.

K TfeSeni tohoto ukolu jsme pouzili
tyto udaje:
Tij — Cas potiebny k pfemisténi Cela
z i-tého uzlu do j-tého uzlu
Hij — mnozstvi PHM spotfebované
proudem k piemisténi cela
proudu z i-tého do j-tého uzlu
Rij — ozéareni proudu pfi premisténi
z i-tého do j-tého uzlu
Pij — log pij, kde je pravdépodobnost,
Ze spojnice (i, j) nebude uza-
vitena
pij = a Tij + b Hij 4+ c Rij + d Pij
Nalezneme-li nyni minimélni osu v gra-
fu s ohodnocenim p, dostaneme osu, ktera
bude optimalni (podle volby konstant a,
b, ¢, d) vzhledem ke vSem ¢&tyfem Kkri-
tériim. Pro tuto osu jsau definovéana
jista C¢isla.
T — Cas potfebny k premisténi ze
startu do cile
H — spotiebované mnozstvi PHM
R — celkové ozédfeni proudu béhem
cesty
P — zaporny logaritmus pravdépodob-
nosti, Ze proud pojede pléanova-
nou cestou
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Vyznam konelné hodnoty funkce p je
pak:

p=2(h) = aT + bH 4+ cR + dP
takze dulezitost jednotlivych kritérii je
dana poméry cisel a, b, c, d

Na nékolika prikladech ukazeme zpQ-
sob prédace s touto hodnotici funkci:

1. proud ma dojet v co nejkrat3i dobé,
na niCem jiném nezalezi,

a=1b=c¢c=4a=0;

2. proud ma dojet co nejbezpetnéji
s nejmensim zamorenim

a=b=0c=d=1;

3. priblizné stejna vaha se klade na
vSechna ¢tyri kritéria

a=b=c=d4d=1;

4. proud ma dojet v co nejkrat$i dobé,

ale tak, aby celkové ozareni neprekrocilo
50 rentgent

a=1b=d=0,¢c=R>5

Pocdita¢ v tomto pripadé pracuje takto:

a) vyres$i dlohu pro a = b = ¢ = d,
¢ = 1 a zkusi, zda R > 50. Neni-li tomu
tak, pak uloha nema feSeni.
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V opacném pripadé pracuje takto:
b) vyresi tdlohu pro
a=1b=c=d=0;

c) vypocte R a zkusi, zda R > 50. Ne-
ni-li tomu tak, potom zvétsi o 0,1 a opét
res§i bod b).

V opac¢ném pripadé je uloha vyreSena.

Protoze pocita¢ nemuzZe rozhodovat
o kritériich, podle kterych hledat opti-
malni osu, byla vypracovana tabulka ruz-
nych kombinaci Cisel a, b, ¢, d s vysvét-
lenim vyznamu a velitel se rozhodne pro
urcitou kombinaci.

Jiné FeSeni pro vybér optimdlni osy
piesunu

K vybéru optimalni osy presunu bylo
dfive pouzito metody ,my$ v labyrintu“,
kterou popisuje pplk. Hradecky ve VM ¢.
6/62 v c¢lanku ,Teoretické zdklady auto-
matizace v oblasti pldnovéani a Fizeni pre-
sunu®.

Sestaveny program byl jednoucelovy
(fes$il jen urceni osy a ¢asovou kalkulaci)

DELKA PROUDU

a vyuzival modifikované metody k hle-
déni cesty v labyrintu, kterd v3ak ne-
zarucovala optimalitu. Mohlo se totiZ stét,
ze tento algoritmus neSel nejhorSi moz-
nou cestou. Program nebyl ¢asové scho-
pen feSit nékteré situace (predjizdéni,
zastavky) v souladu se zdsadami a pred-
pisy pro organizaci pfesund. Pracovni
doba programu byla pfili§ dlouha, pro
1 proud az 10 minut. Jeho vyznam tkvi
v tom, Ze jako prvni ukézal moznosti
pouziti samoéinného poéitace pro pléno-
vani presunu.

Kalkulaéni podprogram

Vychazi ze situace, kdy je pevné sta-
novena osa pfesunu a fesi fasovou kal-
kulaci presunu, tzn. vypoclitava cinnost
proudu v jednotlivych casovych okamzi-
cich. Kalkuluje v zavislosti na pohybu
vlastniho proudu a respektuje i zane-

préazdnéni ktiZzovatek a spojnic od proudi
vvssi dulezitosti, tzn. ze planuje i mozné
&ekani pred krizovatkou neb uvolnéni
vozovky. .

Pfi sestavovani tohoto programu se
bral v tvahu charakter komunikaéni sité
v CSSR, tj. pocitalo se s hustou siti po-
mérné kratkych a udzkych spojnic.

Kalkulaéni podprogram planuje vzdy
jen jeden presun. Potfebné informace ma
ulozeny v paméti ve formé nejriznéjsich
tabulek.

Pohyb proudu

Presun pomoci poé¢itate chapeme jako
pohyb po spojnicich. Pfitom pfed prvni —
pocatecni spojnici pridavame nultou spoj-
nici, ktera je fiktivni, znazornuje vychozi
prostor (sefradité), jeji kvalita v béznych
ptipadech je stejnad jako kvalita nejhorsi
spojnice (zaddni je mozZno zménit) a mé
délku stejnou jako délka proudu. Posled-
ni spojnice je opét fiktivni, predstavuje
rozchodisté a je stejna jako nulta spoj-
nice.
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DELKA PROUTU
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Rychlost ¢ela proudu nemusi odpovi-
dat kvalité hrany, po které jede celo. Cely
proud se pohybuje takovou rychlosti &asti
proudu, kterad jede po spojnici s horsi
kvalitou. Na jedné spojnici se tedy Celo
muze pohybovat az ¢tyrmi raznymi rych-
lostmi.

Cekani

Zaneprazdnéné kfiZzovatky zpusobuji
¢ekani proudi. K vydani spravnych a
presnych podkladi je tfeba dobu ¢ekéni
vyznacit.

Pod mazvem uzlu vytiskne se ,CEKA-
NI“, vyznadi se vzdalenost za wuzlem,
z kterého proud vyjel a Cas Cekéni Cela
proudu.

Priklad
POPRAD — 18 21.01 21.42 63.8
CEKANI 4.6 21.08 21.32
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Tabulka ¢ekéni je upravena forméilné
tak, aby doba c¢ekédni byla ihned patrna,
tzn. vytiskne se mimo sloupce planova-
nych piijezdd ¢ela a odjezdu zadé.

Na konci ptikladu vyznaci se celkova
doba ¢&ekani.

Major Miroslav Skop, nadporuéik
Jan Cervinka prom. matematik

b) mapu spolu s podprogramy pro hle-
déni optimalni osy presune z vnéjsi pa-
méti do operacni,

¢) uréi optiméalni osu ze startu do cile
pfes vSechny dané mezicile, vyhybajici
se zakazanym uzlim,

Zapis spojnice mapy v buiice
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Vybrana osa presunu je zapsana tak,
Zze spojnice nasleduji po sobé& v priroze-
ném poradi a pro kazdou spojnici je vy-
hrazena jedna buiika.

Spojnice je v buiice zapsdna takto:
znaménkovy bit 1

délka spojnice ve 100 m 12
kvalita spojnice 2
Sifrka spojnice 1
neobsazené bity 11
¢isla uzlu 12

39 bitu.

Poznéamka: spojnice mize byt dlouhd
maximélné 409,5 km.

Popis zpracovini tulohy

a) po zavedeni dérné pasky do snima-
¢e u samocinného pocitace, ¢teci podpro-
gram vyéte vSechny potiebné dudaje
o proudu (&islo proudu, kategorie dulezi-
tosti, délka proudu, start mezicile a cil
a Cas startu) a prikaz napldnovat cely
dany presun piedem s ohledem na zane-
prazdnéni,
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Kvalita spojnice — 2 bity
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d) pfesune z vnéjsi paméti do ope-
racni paméti masiv zaneprdzdnéni, vybere
zanepréazdnéni, kterd maji vliv na plano-
vany pfesun a vytvoii prisludné tabulky,

e) rozepiSe spojnice a <Casovou Kkal-
kulaci,

f) vypocte Casy odjezdu planovaného
presunu z krizovatek,

g) z vnéjsi do operaéni paméti pie-
vede masiv skuteénych nazvi kfiZovatek
a vystupni podprogram,

h) vystupni podprogram na zikladé
vyslednych informaci vydéruje plan pre-
sunu v pozadovaném tvaru,

i) pfipravi program pro daldi tkol.

Vytisténi vysledku

Po provedeném pruzkumu a analyze
byla navrzena forma&lni Gprava vysledku:

Vypodet piesunii pro jednotlivé proudy
Priklad:

Cislo proudu: 2612

Planovany zalatek pfesunu:
20.00 16. 11. 1964
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Skutecny zacatek presunu:

20.00 16. 11. 1964
Konec presunu:

01,00 17. 11. 1964
Trvani piresunu:

5,00
Osa: Prijezd Odjezd Vzdal.
Brezno — 166 20,00 20,45 15.0
Helpa — 168 21,05 21,35 25.0
Cerv. Skala — 169 21,35 22,05 40.0
Svermovo — 170 21,45 22,42 45.0
Svermovo — 171 21,57 22554 51.0

CEKANI: 6.1 22,09 22,36
Vernar — 48 2238 23,06 58.0
Poprad — 18 2309 2335 748
Spis. Stvrtok — 19 2333 23,59 88.8
Levoca — 25 2352 00,19 100.0
Sp.Podhradie — 26 00,15 01,00 113.7
Celkové ¢ekani 0,27

Podklady

Podkladem k pldnovdni pfesuni po-
moci samocinného pocitate je:
— pozadavek na zpldnovani presuni

Soupis kliéu a d¢iselnika:

K préaci na pocita¢i bylo nutno sesta-
vit potfebné klice a Ciselniky a prevést
je do kédu stroje.

Kli¢ je Ciselna sestava, kterou vyjadiu-
jeme a odliSujeme jistou radu pojmu.
V feSené dloze zahrnujeme mezi tyto
pojmy pofadi daleZitosti jednotek, kva-
litu spojnice a sloZeni proudu.

Ciselnik je organizani pomicka ve formé
tabulky nebo seznamu, ve které jsou
zachyceny pojmy a k nim prfirazené
ciselné znaky. Tento C¢Ciselnik byl po-
uzit pro seznam krizovatek a spojnic
v prostoru planovaného presunu.

Koéd je technicky zpasob zachyceni ¢isla
nebo pismen na dérnou péasku. V na-
Sem pripadé pouzivd se kédu ELLIOTT.
Planovéani presunu rozdélujeme na tyto

tri zakladni faktory.

a) Jednotky — fizeny objekt, chépe-
me jako proudy s urcitym cislem, pora-
dim dulezitosti, délkou a pochodovou
rychlosti, zavislou na druhu proudu.

Kli¢ pro kategorizaci jednotek:

Tuto tabulku upravime podle pozado-
vaného poradi vstupnich dat do samodin-
ného poditace.

Délka ¢ . Cas prijezdu VM | -5 i
prou- islo | %05 | . X S rozcho-
du | proudu &3 %E S | g s 4 | '§ % Osa pfesunu dists

v hm eS| 2|8 |8 gl |38
150 2612 1 1 20 | 00 } 16 | 11 |1964|Brezno| Cervena Skéla — Spis,
Poprad Podhrad.

Cislo proudu:
Urcujeme jednomistné aZ Ctyimistné
¢islo.

Po sestaveni této tabulky preneseme

tdaje do dérné pasky.

— mapovy podklad ve formé C¢&iselnikd
krizovatek a spojnic

— programy a podprogramy pro vypocet
pFesunt.

J : pr
§ E o = Casové tidaje -§ Mezicile &is.
ad| g 3| B £ o3
251854 93] d |ulelala|« | 8|51 4.|s.|6 '§§
AR . B s ” Y s 2 A . | =
SERs| 8 |98 |2|E|5|E|% |88 |2|° 5|58
75 1502612 1 12000 16'11 1964/ 4 (166 169} 18 26| —15

Poradi duleZitosti:

uréujeme podle celkového zédmyslu pfi
pfesunu v rozmezi &tyf €isel 0, 1, 2, 3.

0 — Proudy prvoradé duleZitosti, které
maji prednost pfed v3emi proudy
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(v nékterych pripadech pFesuny
zvlastnich jednotek, operaéni presu-
ny svazkd, odsuny ranénych do tylu).

1 — Proudy druhoradé dualezitosti (tak-
tické presuny dtvard, druhosledo-
vych divizi apod.).

2 — Proudy tfetiho pofadi dulezitosti (ty-
lové presuny armad)

3 — Proudy s nejniz§im potradim dule-
zitosti (odsuny, tylové presuny men-
51 dulezitosti).

b) prostor v némz se vojska pohybu-
ji — je dan komunikacni siti, kterd je
sloZzena ze spojnic a kfizovatek. Pro po-
tfeby pocitace bylo nutno parametrizo-
vat kazdou spojnici a kFizovatku.

Spojnice byly identifikovany
— Cislem uzlu, ze kterého spojnice vede

a k ¢islu uzlu kam vede,

— délkou spojnice v hm, méfenou po po-
vrchu komunikace; do délky spojnice

W0

8 +

PRIVLAD :

Vmax = %0 km/ hod
31 Vdov = 15 tm/ hod
Lp

Major Miroslav Skop, nadporuéik
Jan Cervinka prom. matematik

je zahrnuto stoupani, klesani, polomér

a pocet zatalek a o to se prodluzuje

délka spojnice,

— kvalitou spojnice (rozliSeni na 5 kva-

lit spojnic)

— nejlepsi komunikace, neb vyhrazené
pro piesun, dalnice nebo statni sil-
nice 1. tiidy

— silnice 2. tridy — zpevnény povrch

— okresni silnice bez zpevnéného po-
vrchu

— polni a lesni cesty

— nesjizdné komunikace.

KtiZovatky byly identifikovany cislem

uzlu a bliz§im oznacenim.

Délka proudu je jeden ze zédkladnich
idaju a je urtena predem poctem vozi-
del a vzdalenosti mezi jednotkami a vo-
zidly; zaokrouhlujeme ji na 100 m. Ve
vysledné sestavé je vytiSténa ve sloup-
ci vzdal. v prvnim rFadku.
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Pochodovou rychlost stanovime bud
pro kazdy proud jednotlivé, neb souhrn-
né pied zacdtkem planovani na pocitaci
pomoci tabulky neb koeficientu pojizd-
nosti spojnice.

Pomoci tabulky

40 35 30 25 Prvni ¢ast tabulky uda-
35 30 25 20 va denni rychlosti (4
30 25 25 15 radky), druha &ast ta-
25 20 20 15 bulky udédva noéni rych-
losti (4 radky).
35 30 25 20
30 25 20 20
25 20 15 15
20 20 15 15

Ve sloupcich jsou udévany rychlosti
po jednotlivych kvalitdch spojnic (silnic):
prvni sloupec — nejlepsi silnice - statni

komunikace, dalnice

druhy sloupec — silnice se zpevnénym

povrchem
treti sloupec — okresni silnice
ctvrty sloupec — polni a lesni cesty.

V tadcich jsou udédvany rychlosti prou-
du podle slozeni
prvni fddek — proudy osobnich vozidel,
proudy vozidel s vysokou
pochodovou rychlosti

treti fadek — proudy s pasovou tech-
nikou
&tvrty radek — proudy specidlni techni-
k

y.
Pomoci koeficientu pojizdnosti:

Koeficient pojizdnosti spojnice zahr-
nuje vSechny useky ,zpomaleni" ve spoj-
nicich, tj. zatacky, stoupani, klesani, pra-
jezd mést apod. Kazdou spojnici, ktera
ma tyto ,uaseky" nutno ohodnotit a sta-
novit ji koeficient pojizdnosti.

Koeficient pojizdnosti urcujeme podle
grafu zvlast pro kazdy druh proudu (kte-
ry je klasifikovan uré&itou rychlosti). Tak-
to zjisténé koeficienty pojizdnosti jsou
uloZzeny ve zvlastnim masivu bunék ve
formé tabuiky pro 8 druhl rychlosti.

Koeficient pojizdnosti byl urcen z po-
méru planované rychlosti k rychlosti sku-
te¢né na spojnici (vmax : vdov = kp).
Koeficient pojizdnosti pouzivame tak, ze
s nim nasobime skuteénou délku spojni-
ce nebo vysledny c¢as.

c) ¢as je proménna veli¢ina, ovliviiu-
jici ¢innost jednotek i stav prostoru. Cas
uréujeme datem s pridanim prislusné
denni a no¢ni doby. Za no¢ni dobu po-
vazujeme dobu 30 minut po zdpadu slun-

druhy radek — proudy se smiSenoutech- ce a 30 minut pfed vychodem slunce.
nikou (osobni i néklad- Program je pfipraven tak, Ze ma roz-
ni vozidla sah 1 roku.
Zaver

Automatizované zpracovani plani presund odstranuje zdlouhavou vy"poéetqi. k?l-
kulaéni a opisovaci préci, ktera piedstavuje u piisludniki vy3sSich Stabat velky pocet
pracovnich hodin.

PFi experimentdlnich zkouSkach bylo dosazeno téchto casl:

— vypocet jednoho proudu na vzdéalenost 300 km i s natisténim trval 1,5 — 2
minuty.

Casy dosazené pii pouZiti politate jsou ve srovnani s dosud nepiesnym manudl-
nim zpisobem 4 — 53 kratsi.

V sestaveném komplexnim programu pro pldnovani a Fizeni presunl se jiz nyni
pocitd s tésnou navaznosti s jinymi programy (program pro vyhodnocovéni radiacni
situace, program registrace informaci o nepriteli, o vlastnich vojscich). Po vzajem-
ném spojeni téchto programi se zvysi kvalita vSech uvedenych programu, coz bude
dalsim krokem ke kone¢nému cili, tj. k vybudovéani systému automatizace ve veleni
vojskum.

Hlavnim pirinosem automatizace neni jen zvySovani rychlosti a operativnosti prace
velitele a S5tabl, ale zvySeni kvality v procesu Fizeni. Neni ufelné ziskavat staré
vysledky novym zpusobem (tfeba mnohokrat rychlejdim), ale je Zadouci novym zpu-
sobem ziskat lepsi vysledky a pfi vyuziti samoéinnych poéita¢d ve vSech odvétvich
v zésadé zménit metodiku prace.

Rozhodujici je, aby vysledky zjisténé pocitatem byly ihned dorufeny k vykona-
vatelim tj. do vojsk. To predpokldda vybudovat dokonaly systém spojovacich cest
pro pienos informaci a systém jejich sbéru. Pokud budou samoé&inné pocitace izolo-
vany od proces(, které maji fidit, bude dochazet informace zpozdéna nebo zkreslena.
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