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Ppor. dél. poz. z bal. Ing. Jan Culka:

K &lanku ,Bez svétlozvuku®.

Clanek npor. dél. K. Morava v DR. ¢is. 7—8/1936 uvadi methodu, jejiz
princip je velmi zdafrilym aphkovamm geometrickych vztaht v prostoru;
predpokladam, ze jeho vyuziti ma maximalni nadejl na prakticky uspech
Méné doreSenou c¢asti navrhované methody jest jeji konstruktivni ¢ast,
Autor se neumél vyhnout konstruktivné i kreslicsky velmi nep¥ijemnémy
reSeni eliptickych pruméti zakladovych kruznic k sestrojeni p¥imky cile,

Chei tu popsat zplsob FeSeni, ktery pokladam za znacéné zjednodu-
Seni a upresnéni prace. Abych priblizil ¢tenare latce, predesilam, Ze ob-
dobné jako v mém ¢lanku v DR. ¢is. 4/1936, jde o jednoduché deskriptivn
FeSeni strojné tilohy v jedné primétné.

Zrekapituluji rychle princip method npor. Morava a v nezménéné
formé spoleénou éast reSeni.

Z bhalonu, jehoz topografickou polohu zaroven urcuji, zméfim v pro-
storu thiovou odlehlost bodu X ode dvou pevnych a topograficky fiplné
urcenych boda O,, 0,. Bod X lezi, v disledku mé¥enych prvki, na plo-
chéach rota¢nich kuzelu opsanych kolem paprskt B O, a B O, uhlem «af,
lezi tedy bezpodmineéné na prisecnici téchto dvou kuzelt. ProtoZe kuzele
K, a K, maji spoleény vrchol (B), je touto prusecnici dvojice povrecho-
vych primek spoleénych obéma kuZelim. (PFi FeSeni zanedbavame dvoj-
znacénost tlohy a predpokladame cil na priniku paprsku o mensim {hh
sklonu s terénem.)

Zjisténi paprsku cile: Zvolime si libovolnou dalku d jako délku spo-
le¢né povrchové primky. Jsou potom vysky kuzelu cile:
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Sestrojime eliptické obrazy zadkladovych kruZnie, spojenim jejich prise
¢iki P a R s pramétem balonu B dostaneme paprsek cile a jeho dvojce

Nyni po¢neme uvazovat, jak bychom se vyhnuli konstrukei eliptic
kych pruméti zékladov;’rch kruznic, kterd se zda p¥i zbéZném uvazovanl
nezbytnou Tak je z obrazu 1 ¢lanku npor. Morava patrno, je spojnice bodi
C,, C, zaroven pruseénici zdkladovych rovin kuZelu K, a K,, v mém obraz
ku oznadenych P a R. (Body C, a C, oznaduji P a R protoZe oznaceni (
z duvodli normalisace ponechavam pro cil.) UZijeme-li tohoto pozorovam
umime pm znalosti kotovaného promitédni velmi snadno prostorové i ro-
vinné FeSeni tlohy zredukovat na z_]lsteru prusemku kruznice s prlmkou
Oba tvary leZi v jedné roviné. Tuto rovinu (v naSem obrazku o,) ototime
spolu s obrazem n o, 0, priseénice rovin o, a o0, a konstrukei ehpsy nahra-
dime sestrojenlm zékladové kruznice v méFitku mapy.

Reseni modifikované tlohy:

(pro usnadnéni prehledu, skuteéné obrazy ¢ar jsou vytazeny v obraz
ku plne sklopené ¢arkovang, otodené Gerchovand, pomocné éary tecko
vané. Obrazy bodl a piimek jsou oznaeny pismeny a indexy, sklopené
obdobné s ¢arkou, oto¢né indexem O.) :

Theoreticky jest jedno, zda si v mapé nebo slepém planu s rekapifi-
lovanymi poméry spojenim bodu B s O, a O, zobrazime praméty os B0,
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2 B0, kuzeli K, a K,. Tyto osy sklopime do roviny mapy, na sklopené
obrazy B, O',, B’, O’y naneseme v mé¥itku délky d, a d, (viz rovnice 1).
Koncové body téehto délek oznacené §’, a 8, jsou sklopené stiedy zakla-

5 Wl
5

dovjch kruinic k, a %, (obrazy stiedd jsou 8, a §,). Kolmice k pfimkam
B0, B, 0, body &, a §,, oznadené ¢/, a ¢,, jsou sklopené obrazy ro-
Vin o, a o,. Priuseéiky o, a o/, s BO, a B O, oznadené T,, T, jsou body
stop rovin o, a p, v rovind mapy. ProtoZe roviny g, a g, jsou kolmé
kpiimkdm B O, a B 0, musi jejich stopy byt kolmé k obrazim B O, a
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BO, O,. Proto kolmice k B 0 a B O vztycene v bodech T, a T, jsou stopzum
rovin 0, a 0, jejich prusemk oznadeny I jest Jedmm bodem priisetnies
N 0y 05

: Druhy bod prusecnice sestr031me timto zpiisobem: roviny o, a o, pro-
tneme rovinou v rovnobéznou s rovinou mapy, libovolné od ni vzdalenou
(v obrazku jsem zvolil jako distanci seéné roviny kolmou vzdélenost)
(souradnice z) bodu S,. Ve zvolené vzdalenosti ve smyslu sklopeni vege

me rovnobézky s B 0 a B O,. Ty jsou sklopenymi obrazy stop rovmyv
v prumetnych rovmach odmérnych paprski B O, a B 0,, jejich priseciky
s o, ad, A, 4’, jsou body obrazi stop roviny v v rovinach o, a 0,. Body
A’ a A’ vedené kolmlce k B 0 a B O, (v obrazku teckované) v dusledku
c1tovaneho pravxdla jsou stopaml vV 0 a Q. Prusetik stop v v o, a g,
oznaceny II, je druhym bodem pruseénice rovin o, a o0,, kterou prodlou
zenim bodu I a I sestrojime.

Nyni prikroéime k dalsi operaci — otoceni kruznice %, a priisecnice
7 0, 0,, lezicich v roviné o, kolem p o, do roviny mapy. Bod I lezi m
P o, a je proto jiz jednim bodem otoceného obrazu = o, 0,, druhy bod se-
strojime timto zplsobem: z bodu II spustime kolmici na p o, jeji pata
oznacena II, je stfedem kruznice otacéeni bodu II a ¢ast prubéhu kolmice
jest obrazem kruZnice otaéeni. Polomér otdceni je pFeponou pravoiihléh
trojihelnika T, A’y A,. Pretneme vzdalenosti T, A’, z bodu I, kolmici II.
11, koncovy bod oznaceny II° jest obrazem otoceneho bodu II. Spojnic
bodu I s bodem II° je otocenym obrazem n o, o,, n° 0 Q. Otoceni stredu §,
kruznice k, provedeme obdobné, vzdalenosti T S’ pretneme z bodu T

pfimku B O, a dostaneme bod S, ktery jest otocenym st¥edem krusmie:
k,. Kolem bodu 8°, polomérem 7, (vypocten podle vzorce 2) opiSeme krui-
n1c1 k°,, jeji pruseciky s n° o, o,, oznacené P° R° jsou otocené obrazy
bodli obou povrchovych prlmek Zpétnym otodenim (spusténim kolmic
z bodl P° R° na primku p o, a oznacenim prasecikl téchto kolmic s ng, 0
jako body P a R) bodu P° R° dostaneme skute¢né obrazy bodu P a k.
Ty jsou druhymi ke konstrukei potfebnymi body primky cile a jejiho
dvojcete. Vysku bodu R mnad rovinou mapy vysetfime bud zpusoben
navrzenym kpt. Moravem anebo, bézné a presnéji, rekapitulaei proste-
rového pravouhlého trojihelniku R, —bod R — primét bodu R, v némi
R. R° je prepona, R. R znama a R R° neznama odvésna. Dale pokradujeme,
Jak bylo v citovaném élanku navrZeno.

Tato modifikace methody npor. Morava dovoluje v dale pcpsané for
mé seriova FeSeni mnoha méreni provadénych prakticky s téhoz stanovisté
a tymiz odmérnymi body.

Misto délky povrchové primky zvolime délku jednoho odmérného pa
prsku (treba B S, =d,) jako konstantu. Potom:
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Touto Gpravou dosdhneme, Ze stopou roviny o, je neustile pfimka po
a stfed kruznic k°, — k°,, je stile v bodé 8°,. Poloméry kruznic vypocteme
podle vzorce:
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Sklopené a skuteéné obrazy pirimky = o, 0, vySetfime na zakladé téchto
poucek: a) Stopy rovin navzajem rovnobéznych jsou rovnobézné. b) Pro-
tneme-li systém rovnobéznych rovin jednou rovinou ruznobéznou, prusec-
pice jsou navzajem rovnobézné, pravé tak jako jejich obrazy ortogonalni
a v stejném smyslu o stejny tihel otocené.

Konstrukee: Na pfimku B’, O’, nanaSime vzdalenosti vypoétené podle
rovnice 4. V koncovych bodech 8’,—=8’,, vedeme rovnobézky o’,—o’,,, kte-
ré protinaji pfimu B, O, v bodech 7',—T,". Podle poucky a) obrazy stop
po—P 05, jsou rovnobézky. Ty protinaji stopu p o, bodech I—I, bodech
obrazii, skuteéného a otoéeného, p¥imek n o, 0,—n 0, 0,,, které jsou podle
poucky b) navzajemné rovnobézné. Kruznice k°—k°,, je svazek soustied-
njch kruznic opsanych kolem bodu 8°, poloméry r—r,, vypoétenymi
podle rovnice 5.

Vysetfeni poloh bodiit P a R i jejich absolutnich vySek je samoziej-
mé, Pouzijeme-li ke konstrukei milimetrového papiru, jehoZ jeden z hlav-
nich sméru polozime jako B O, a jeho dalkové centimetry oznac¢ime hod-
notami d . cos t, jsme u mezi mozného zjednoduseni methody npor. Morava.

Této methody bude ovSem moZno pouzit v modifikaci naposled po-
psané jen za piiznivych podminek povétrnostnich zpravidla ne k zjiSténi
topografického podkladu pro stfelbu, nybrz jen k ciselnému doplnéni

gpray taktického pruzkumu.
—_——

Z cizich revui.

ARTILLERISTISCHE RUNDSCHAU, ro¢. VIL 1935, ses. 4—86, ¢ervenec—zAari.

Kpt. Pickert: Stfelba proti letadltim je ttkolem v3Seho délo-
stfelectva.

Autor polemisuje s ndzorem rakouského generdla von Eimannsbergra, Ze bude
potiebi i polnich kanonfi pouzit proti letadltim. Poukazuje ma nezbytné viastnosti proti-
letadlovych dél, jichZ nemaji polni kanony,

RovnéZz z vycvikovych diivodft neni to mozné, nehot’ obsluha protiletadlového ma-
teridlu a prislusnych pristroji musi byti slozena z velmi Eetnych specialistfi. Je nemoz-
1é domnivat se, Ze by k tomu bylo 1ze jeit& navic vycviéit obsluhu dél, st¥ilejicich na
pozemni cile, zvlasté kdyz pozadavky stdle rostou a jsou v3estrannéjsi.

Pancéfové zbran& a vzdusné hojové prostredky vtiskuji budouci védlce znameni
velké pohyblivosti. Snad pljde vyvoj tim smérem, Ze bude moZno obrdcené pouZivat
protiletadlovych dél k potirani nékterych pozemnich cilfi a k podpofe nékterych druhfi
dflostrelectva. Jiz dnes vidime, ze stdle rostouci poéet vzdu&nych sil v cizich stitech
musi mit za nésledek Umérné rozmnoZeni protiletadlovych obrannych prostiedki,
Jich# vedlejsim tkolem mfize byt stfelba na nékteré cile pozemmni.

Mjr. v. Kohler: Jedmnostranné poucdeni z posiéni valky.

Posi¢tni védlka zavinila pFfecenéni vyznamu téZkého délostrelectva. Devisou bylo.
t8zké délostielectvo kupfedu, coZ vedlo k enormmnim dostielim téZkych dél, aby mohla
Splnit vSechny své tikoly z jediného postaveni. Zanedbdvaly se dalky stiedni.

V budoucnosti viak nutno klast diraz na palby z lehkych i téZkych dél po strmych
drahdch (s malymi pocatednimi rychlostmi), zvIa&té pii ttoku.

Poznamka recensentova: Autoriv mazor na stfelbu na velké ddlky neni zcela
Spravny. Ani redakce AR. s nim mesouhlasi. K soustfed&ni paleb nékolika baterii a
k pouZivini délostielectva v masédch i do sousednich pasem plsobnosti budou veliké
dostrely Zadouei. Péchota bude vdééna takovému délostrelectvu, které bude s to jak




